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Y ann PRACOWNIA PROJEKTOWA

SIECI | INSTALACJI SANITARNYCH

MIF &18-002-45-71 B2-800 Kalisz ul. Serbinowska 1a tel.fax. (0-62) 764-31-58

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Temat: Budowa sieci kanalizacji sanitarnej wraz z przytgczami w rejonie
ul. Skowronkéw i ul. Dziecinnej w Jeleniej Gorze

Bran za: Sanitarna

Obiekt: Kanalizacja sanitarna Dz200 mm PVC-U
Przytgcza sanitarne Dz 160 mm PVC-U
Kanalizacja sanitarna ttoczna Dz 110 mm PE
Podziemna ttocznia sciekow

Adres: Jelenia Géra, ul. Skowronkow, ul. Dziecinna

Inwestor:  Przedsiebiorstwo Wodociggow i Kanalizacji
~Wodnik” Spoétka z o. o.
pl. Piastowski 21
58-560 Jelenia Gora

Opracowat mgr in z. K. Biernacki  BN-10.9/69/82

Kalisz, czerwiec 2014




SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

NAZWA INWESTYCJI: Budowa sieci kanalizacji sanitarnej wraz z pgzgbmi w rejonie ul.
Skowronkéw i ul. Dziecinnej w Jeleniej Gorze

OBIEKT: Kanalizacja sanitarna Dz200 mm PVC-U. Pszyh sanitarne Dz 160 mm PVC-U.
Kanalizacja sanitarna ttoczna Dz 110 mm PE. Podzethoczniasciekow

ADRES: Jelenia Géra ul. Skowronkoéw, ul. Dziecinna

ZAMAWIAJ ACY: Przedsibiorstwo Wodocigow i Kanalizacji ,Wodnik” Spoétka z o. o.
pl. Piastowski 21 58-560 Jelenia Goéra

KODY CPV:

Grupy robot:

451 - Przygotowanie terenu pod budow

452 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kamyate obiektéw budowlanych lub ich
czesci oraz roboty w zakresiezgnierii ladowej i wodnej

Klasy robot:

4511 - Roboty w zakresie burzenia; roboty przygeiweze i roboty ziemne

4523 -Roboty budowlane w zakresie budowy rwg@v, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnigklei;

Kategorie robot:

45111 - Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45231 - Roboty budowlane w zakresie budowy ragmiv, cagdw komunikacyjnych i linii
energetycznych

45232 - Roboty pomocnicze w zakresie ruygov i kabli; przepompownigciekOw

45233 - Roboty w zakresie naprawy drég



Zestawienie kodoéw CPV:

Nr STI Rodzajrobot Kod CPV
STI-01.00 Wymagania ogoélne

STI-01.01 Wytyczenie trasy i punktow wysokgiowych [45111200-0
STIF01.02 Rozbicrkaelemendéw drdg 45231342
STI-01.03 Roboty ziemne 45112500-0
S TI-01.04 Kanalizacja sanitarna 45232410-9
STI-01.05 Zalicznikowe zasilanie przepompowni

STI-01.06 Odtworzenie nawierzchni 45233142-6

Zawartos$¢ opracowania:

1. STI-01.00
2.STI1-01.01
3.STI1-01.02
4.STI-01.03
5.5T1-01.04
6. STI-01.05
7.S5T1-01.06

Wymagania ogolne
Wytyczenie trasy i punktéw wysakowych
Rozbidrka elementéw drog
Roboty ziemne
Kanalizacja sanitarna
Zalicznikowe zasilanie przepompi sciekdw

Odtworzenie nawierzchni

Kalisz, czerwiec 2014 r




SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

STI-01.00
,WYMAGANIA OGOLNE”

Kalisz, czerwiec 2014 r.
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1. Wsep.

Projektuje s} budowe kanalizacji sanitarnej g 200 mm wraz z pgeghmi sanitarnymi g 160 mm
oraz z podziemnttoczni sciekow z kanalizagjsanitarg ttoczrg @ 110 mm w ulicach Wesotej,
ul. Skowronkow oraz ul. Dziecinnej w Jeleniej Goegdnie z dokumentacprojektows oraz
wskazaniem Inwestora.

1.1. Nazwa zamodwienia.

Budowa sieci kanalizacji sanitarnej w rejonie ubedbtej ul. Skowronkow oraz ul. Dziecinnej w Jelgnie
Gorze.

1.2. Przedmiot i zakres zastosowanej specyfikaghhiczne.

Przedmiotem Specyfikacji Technicznychveymagania techniczne dotyce wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z wykonaniem kanalizacji sanitarnej w zagrpedanym w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robot olgtych specyfikacjami technicznymi.
Kanalizacja sanitarna grawitacyjna g 200 mm:

e ul. Skowronkéw k=212,5m

e ul. Wesotej L=17,0m
Przyhcza sanitarne g 160mm —148,5m szt. 33
Kanalizacja sanitarna tloczna

e ©2110mm £=108,5m
Podziemna tlocznigciekow szt. 1
Zalicznikowe zasilanie ttocz&ciekow kpl. 1

1.4. Okr&lenia podstawowe.

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione penokrelenia naley rozumie€ w kazdym
przypadku nagpujaco:

1.4.1. Kanalizacja sanitarna- si€ kanalizacyjna przeznaczona do odprowadzaniekow
bytowo - gospodarczych

1.4.2. Kanalizacja grawitacyjna system kanalizacyjny, w ktorym przephgsiekdw nasipuje
dzieki sile ciezkosci

| .4.3. Przygcze sanitarne — kanat przeznaczony do odprowadzasiekéw bytowo-
gospodarczych z budynku

1.4.4. Kanalizacja ttoczna— si€ kanalizacyjna przeznaczona dosrdieniowego
odprowadzanidciekow bytowo-gospodarczych

1.4.5. PrzepompowniaciekOw — kompletne w peini zautomatyzowane gdzenie
stuzagce do pompowaniéciekOw sanitarnych dla grupy budynkéw

[.4.6. Kineta- koryto przeptywowe w dnie studzienki kanalizaeyj
1.4.7. Studnia kanalizacyjnaobiekt na kanale, przeznaczony do kontroli i lelkegpcji kanatow.

1.4.8. Podsypka materiat gruntowy medzy dnem wykopu a przewodem . kanalizacyjnym i



obsypk.
1.4.9. Obsypka materiat gruntowy mnedzy podiazem lub podsypka zasypk wykopu.

1.4.10. Specyfikacje Techniczne Wykonania i OdbidRob6t Budowlanych- zwane dalej
Specyfikacjami Technicznymi o skrocie (STI), staipwpracowania zawiergie w szczegolrioi
zbiory wymagé, ktore g niezlgdne do okrélenia standardu i jakoi wykonania robét, w zakresie
sposobu wykonania robo6t budowlanych, detaosci wyrobdéw budowlanych oraz oceny
prawidtowaci wykonania poszczegoélnych robot.

[.4.11. Dziennik budowy dziennik, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami stanowgy
urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zadair okolicznagci zachodzcych w
toku wykonywania robot.

1.4.12. Laboratorium- laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zmape@go, niezkdne do
przeprowadzenia wszelkich badgrob zwizanych z ocenjakasci materiatdw oraz robot.

1.4.13. Przedgivziecie budowlane kompleksowa realizacja inwestycji polegaj na wybudowaniu
kanalizacji sanitarnej wodykt. 1.3.0. ,Wymagagoinych”

1.4.14. Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizycznaddoa autorem Dokumentacii
Projektowe.

1.4.15. Kierownik budowy osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kdkitra

1.4.16 Irgynier — osoba wyznaczona przez Zamagaago, upowaniona do spawowania nadzoru nad
obiektami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji.

1.4.17. Inne definicjgpozostate definicje zgodne z narfPN-EN 752-1 oraz FIDIC.

1.5.0. Ogdlne wymagania dotygz robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@koobot oraz ich zgodré z Dokumentagj Projektove
i pozwoleniem na budayw Ponadto Wykonawca zobaygany jest do przestrzegania wymogow
przedstawionych w poszczegoinych STI:

1. STI-01.00 Wymagania ogoéine

2.ST1-01.01 Wytyczenie trasy i punktéw wysgkowych
3.STI-01.02 Rozbidrka elementéw drog

4.STI-01.03 Roboty ziemne

5.STI-01.04 Kanalizacja sanitarna

6. STI-01.05 Zalicznikowe zasilanie przepompi sciekOw
7.STI-01.06 Odtworzenie nawierzchni



1.5.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiggcy w terenie okionym w dokumentach kontraktowych przakaWykonawcy plan

budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodni@nia prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg gtéwnych wspotrzdne punktow gtownych trasy kanalizacji sanitarnejzoreperow,

dziennik budowy i kgbge obmiaréw oraz dwa egzemplarze dokumentacjeki@jvej i dwa

komplety STI.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedziglhoza ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru Kaowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki ggpue

Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa.

Dokumentacja Projektowa sktadasinasgpujacych elementow:

- projekt budowlano-wykonawczy kanalizacji sanigrn

- przedmiary robét dla w/iw dokumentacji projektawej

- informacja dotycgra bezpieczestwa i ochrony zdrowia dla w/w robét budowlanych,

- dokumentacja przedprojektowa (dokumentacja geaiema)

W/w komplety dokumentacji znajdujske w posiadaniu Zamawigego | zostan
przekazane Wykonawcy po przyznaniu kontraktu. - .
Dokumentacja Projektowactizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty zgodnie z
wykazem podanym w Specyfikacji Istotnych Warunkéamidwienia.

1.5.3. Zgodneé robot z Dokumentaaj Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicznaz alodatkowe dokumenty przekazane
przez Irtyniera Wykonawcy stanowiczes¢ kontraktu, a wymagania wyszczegolnione watho
jednym z nich s obowgzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w cate] ulmlentacji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegodlnych dokumentow obouye nasipujgca
kolejnas¢ ich waznaosci:

a) Specyfikacje Techniczne

b) Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie mie wykorzystywa bledow lub opuszcze w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychast powiadond Inzyniera, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

Inwestor reprezentowany jest w trakcie trwania bwl@rzez wyznaczonego przez siebie
Inzyniera. Wszystkie wykonane roboty i dostarczonatematy leda zgodne z Dokumentac)
Projektowva i STI.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STkdy uwazane za warkei docelowe, od
ktérych dopuszczalneg ®dchylenia w ramach olélenego Polskimi Normami. W przypadku gdy
materiaty lub roboty nie ¢olg w peini zgodne 2z DokumentadProjektovy lub STI, ale
osignicta zostanie mdiwa do zaakceptowania jakb elementu budowli, to kynier mae
zaakceptowa takie roboty i zgodZi sie na ich. pozostawienie, jednak zastosuje odpowsedni
potracenia od ceny kontraktowej, zgodnie z ustaleniarozegétowymi kontraktu i/lub STI. W
przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w. peini zgodne z Dokumentadprojektovy
lub STI, i wptynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi a roboty rozebrane i wykonane ponowaidoszt \Wykonawcy.



1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia placu budowy oraz utrzymauachu
publicznego na placu budowy, w sposéb ékmey w STI-01.00 ,Wymagania ogoélne”, w
okresie trwania realizacji kontraktia do zak@czenia i odbioru kacowego robot.

W czasie wykonywania robdét Wykonawca dostarczy,ndaluje i lgdzie obstugiwat,
tymczasowe ugglzenie zabezpieczgp takie jak: ogrodzenia,swietlenie, sygnaly i znaki
ostrzegawcze, zapory itp., zatrudni dozorcéw i posewszelkie innesrodki niezlgdne dla
ochrony robot, bezpiecastwa pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni- state warunki widocgeiow dzier i w nocy tych zapér i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wedw bezpiecaestwa.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca uréee w miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera, tablice informacyjne, ktérych ksztatt, wwed¢ i tres¢ bedzie zgodna z
Rozporadzeniem Komisji (WE) Nr 621/2004 z dnia 01.04.20@4az prawem polskim.

Tablice informacyjne da utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlegeboéy zaptacie i przyjmujecsize jest whczony
w cerg kontraktovy.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowrzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego. W okresie trwania realiZamjitraktu, a do zakaéczenia

i odbioru kaxcowego robot, Wykonawcatizie .podejmowéawszelkie uzasadnione kroki meg

na celu stosowanieesido przepiséw i norm dotygzych ochronyrodowiska na placu i wokot
placu budowy oraz dulizie unik& uszkodz# lub ucizliwosci dla oséb lub wlassoi spotecznej i
innych, a wynikajcych ze skzenia i hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢pstivie jego
sposobu dziatania. Optaty i kary za przekroczenigakcie realizacji rob6t norm, olétenych w
odpowiednich przepisach dotgycych ochronygrodowiska, obazaja Wykonawe.

1.5.6. Ochrona przeciwgarowa.

Wykonawca bdzie przestrzega przepisdbw ochrony przeciwparowej. Wykonawca dulzie
utrzymywa& sprawny sSprd przeciwpgarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, pomieszczeniach biurdyvymieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalgdalsktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami

i zabezpieczone przed dgstm osob trzecich. Wykonawcac¢dbhie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane mrem wywotanym jako rezultat realizacji robot alpzez personel
Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nietlag dopuszczalne dazycia. Nie

dopuszcza siuzycia materiatow wywotaicych szkodliwe promieniowanie aggeniu wikszym od

dopuszczalnego. Wszelkie materialy odpadowsteu do robo6t powinny mie swiadectwa

dopuszczenia, wydane przez uprawnigednostl, jednoznacznie okélajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow sepdowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a zakmczeniu ich



szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpolgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wynmaga
technologicznych wbudowania. zé# wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamaviiy
powinien otrzyma zgod: na wycie tych materiatow od wiaiwych organdéw administracii
paistwowe.

Jeeli Wykonawca @yt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiggcy.

1.5.8. Ochrona whasngi publicznej i prywatne.

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczemi@sndci publicznej

i prywatnej. Jeeli wzwigzku z zaniedbaniem, niegdavym prowadzeniem robét lub brakiem
koniecznych dziataze strony Wykonawcy nasgl uszkodzenie lub zniszczenie wiastigublicznej
lub prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawti bdtworzy uszkodzgnwitasna¢. Stan
naprawionej wiasriei powinien by nie gorszy ni przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za ockramzadzen uzbrojenia terenu takich jak:
przewody, ruroggi, kable teletechniczne itp., oraz uzyska u odpdwich wiadz Edacych
wiascicielem tych urgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przeandaiapcego
odncgnie doktadnego patenia tych urzdzer w obkbie placu budowy. O zamiarze, przysénia
do robdt w pobfiu tych uradzen, badz ich przetaenia, Wykonawca powinien zawiadd@mi
wiascicieli urzdzen i Inzyniera.

Wykonawca jest zobowzany w okresie trwania realizacji kontraktu do setavego oznaczenia i
zabezpieczenia przed uszkodzeniem tychdasa. O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji
I urzadzeh podziemnych Wykonawca bezzwiocznie powiadomiymmera i zainteresowane
jednostki ledace wiagcicielami lub eksploatyggy te instalacje i ugdzenia oraz dzie z nimi
wspotpracowat dostarcza wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aagr Wykonawca
bedzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego taldauszkodzenia wdzen
uzbrojenia terenu wskazanych w dokumentacjach iastaych mu przez Zamawjeggo.

1.5.9. Ograniczenie obgier: 0si pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé sie do obowizujgcych ograniczé obcihzen osi pojazdéw podczas
transportu materiatlow i st na drogach publicznych poza granicami placuvudozyska on
wszelkie niezbdne zezwolenia od odpowiednich wiadz agcie pojazdéw o ponadnormatywnych
obcizeniach osi i w sposébagity bedzie powiadamiat tiyniera o fakcie giycia takich pojazdéw.
Uzyskanie zezwolenia nie zwalnia Wykonawcy od odpdzialngci za uszkodzenia drdog,
ktore mog by¢ spowodowane ruchem tych pojazdow.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia vepdowane ruchem
budowlanym i bdzie zobowazany do naprawy uszkodzonych elementéw na wiasisytko
zgodnie z poleceniamizgniera.

1.5.10. Bezpiecastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcedbie przestrzegaprzepisow dotyegcych bezpieczestwa i
higieny pracy. W szczegoélsm Wykonawca ma obowzek zadbg aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych ztleowia oraz niespetigjych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie wdzenia zabezpieczge, socjalne oraz stz

i odpowiednj odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie orkz d
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zapewnienia bezpieazrswa publicznego.
Uznaje s, ze wszelkie koszty zwkane z wypetieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegaj odrebnej zaptacie issuwzgkdnione w cenie kontraktowe.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robo6t

Wykonawca ldzie odpowiedzialny za ochrgrobét i za wszelkie materiaty | udzenia aywane do
robét od daty rozpoegia do zakaczenia i odbioru kicowego robét. Wykonawcadizie utrzymywa
roboty do czasu Kaowego odbioru. Utrzymanie powinno ¢bprowadzone w taki sposéb, aby
budowana kanalizacja sanitarna i deszczowa lubl¢apenty byty w zadowalggym stanie przez
caly czas, do momentu odbiorurkowego.

Je&li wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyimeato na polecenie igniera powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowaniegdo prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowrany jest zna wszystkie obovdzujgce przepisy zawarte w ustawach i
rozporadzeniach, a tale inne przepisy zwrane z wykonaniem przedmiotowych robot, oraz
przestrzegaich w czasie wykonywania prac.

1.5.13. Prawo przejazdu i organizacja ruchu drog@een czasie wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za organizagznakowanie i utrzymanie objazdéw w trakcie
prowadzenia robot zgodnie z wykonanym przez wykanawatwierdzonym projektem organizacji
ruchu dla poszczegolnych etapow robot, oraz doihiorki i likwidacji po zakéczeniu robét. Uwiza

Sie ze zagcie pasow drogowych i wykonanie objazdow adpowiednim oznakowaniem nie
podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe.

1.5.14. Odbior techniczny irozruch.

Wykonawca zobowzany jest do powiadomienia n&piie oraz wpisem do dziennika budowy
o dacie rozpoczxia i planowanej dacie zakozenia robét, oraz planowanych rozruchach
urzadzen technologicznych

Zapisy Wykonawcy w dzienniku budowy podpgsulrzynier z zaznaczeniem, przgie
lub zagciem stanowiska.

2. Materialy.

2.1.0. Zrodia uzyskania materiatow.

Zrodta uzyskania wszystkich materiatbw powinnyé bywybrane przez Wykonawe przed
rozpoczciem robot. Nie piniej nz 3 tygodnie przed zaplanowanynvycdem materialow
Wykonawca dostarczy ignierowi szczegotowe informacje dotyce proponowanegarodia
zaopatrzenia lub wydobywania, wymagane w przepigaelwa Budowlanego (Ustawa z dnia 7
lipca 1994 r. - Prawo budowlane Dz.U.Nr 207 z 20Q8yz. 2016 art. 10, ust. 1-3 zzpiejszymi
zmianami)$wiadectwa dopuszczenia do obrotu i stosowania vovsaidtwie. W przypadku nie
zaakceptowania przez zZymiera materialu ze wskazanegoodta, Wykonawca przedstawi do
akceptacji Inyniera materiat z innegarodta. Zatwierdzenie partii materialdw z danegadta nie
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oznaczaze wszystkie materiaty .z tegoodta [@da przez Irtyniera dopuszczone do wbudowania.
Wykonawca zobowgzany jest prowadéina bigaco badania oraz kompletobveertyfikaty, atesty i
swiadectwa dopuszczenia -w celu udokumentowairgamaterialy uzyskane z dopuszczonego
zrodta w sposob ity bedg spetniaty wymagania STI.

2.2.0. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwuioled wiacicieli i odnagnych wiladz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiekddet miejscowych vdczapc w to zrodta wskazane
przez Zamawiarego | jest zobowrany dostarczalnzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacjirodta. Wymagania te dotyganateriatow stosowanych do wykonywania
podiazy pod rurocigi, studnie i separator, oraz do osypki ruggéw i wymiany gruntu w
wykopie, stosowane do za# projektowych zawartych w poszczegolnych Dokntacjach
Projektowych, a tate materiatdbw stosowanych do odtworzenia nawierzdhfyikonawca ponosi
odpowiedzialné¢ za  spetnienie wymagydosciowych i jakdciowych poszczegoinych materia-tow
Z jakiegokolwiekzrodta dostaw. Wykonawca  poniesie  wszystkikoszty  zwjzane  z
pozyskaniem  materiatdw stdeczeniem ich do robdt. Wszystkie materiaty
odpowiadajce wymogom pozyskane z wykopow na placu budowyzliimych miejsc wskazanych
w dokumentacjach kontraktowychda wykorzystane do

robét lub odwiezione na odklad odpowiedrdo wymaga kontraktu lub wskasaadnzyniera.
Za wyptkiem uzyskania na to pisemnej zgodiyrirera. Wykonawca niectlzie prowadz
zadnych wykopow w obbie placu budowy poza tymi, ktére zostadszczegolnione w
dokumentach kontraktowych.

2.3.0. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane naatedo czasu gdycola one potrzebne
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszazerdachowaly swajjakas¢ i wiasciwos¢ do
robot i byty dosgpne do kontroli przez #yniera. Miejsca czasowego sktadowania materiaiéay b
zlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach uzgodnionychzgrrerem lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykogawc

2.4.0. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeli Dokumentacja Projektowa lub STI przewiglmazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powrad-Inzyniera 0 swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie ébzym, j&li b¢dzie to wymagane
dla bada prowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiagumaze by
p&zniej zmieniany bez zgodyAyniera.

3. Sprat.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego sptri, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakdwykonywanych robdét. Spgzuzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgtdem typdw i ilgci
wskazaniom zawartym w STl lub projekcie oigagi robot. W przypadku braku ustébe
takich dokumentach sgizpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera. Liczba i
wydajngé sprztu tkedzie gwarantow@ przeprowadzenie robo6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi  w Dokumentacji Projektowej, STI i wskazach Inzyniera w terminie
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przewidzianym kontraktem. Sgitzbedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania
rob6t ma by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznymtogasci do pracy. Bdzie on
odpowiadat wymaganiom ochron§rodowiska i przepisom dotygzym jego uytkowania.
Wykonawca zobowzany jest do dostarczenia zymierowi kopii dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie spitm do wytkowania, w przypadkach, gdy wymagdgego
przepisy. Jeeli Dokumentacja Projektowa lub STI przewiglajozliwo$¢ wariantowego gycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca pmemi Ireyniera o0 swoim
zamiarze, wyboru co najmniej 3 tygodnie przegaiem sprztu. Wybrany sprg, po akceptaciji
Inzyniera nie mae byt pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantgge zachowania warunkow
kontraktu, zostanprzez Irkyniera niedopuszczone do robot.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktore nie wpkyn

niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wilasém przewaonych materiatow.
Liczba s$rodkow transportu dalzie zapewnia prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi Dokumentacji  Projektowej, STI i wskazashalnzyniera, w terminie

przewidzianym kontraktem. Przy ruchu na drbgapublicznych pojazdy ¢ba spetnid
wymagania dotycge przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopaadnych obeizen
na osie i innych parametréw techniczny@modki transportu nie odpowiadap warunkom
kontraktu, na poleceniedyniera lgda usunéte z placu budowy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdaderenu budowy.

5. Wykonanie robot.
5.1.0. Ogdlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragitdnie z kontraktem oraz za jako
zastosowanych materiatdw i wykonywanych tpbbgodnie z wymogami przepisow Prawa
Budowlanego (Dz. U. Nr 207 z 2003 r. p6z. 2016) &mst. | pkt. 13 i art. 41-47. Wykonawca
ponosi odpowiedzialié za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgsa
wszystkich elementow robo6t zgodnie z wymiarami gdreymi okrélonymi w Dokumentacii
Projektowej lub przekazanymi nasmiie przez layniera. Nasipstwa jakiegokolwiek lgblu
spowodowanego przez Wykonayww wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostagesli wymaga
bedzie tego laynier, poprawione przez wykonagvoa wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia
robot lub wyznaczenia wysoém przez Iryniera nie zwalnia wykonawcy od odpowiedziglrio
za ich doktadné.

5.2.0. Polecenia lgyniera.

Inzynier bedzie podejmowéa decyzje we wszystkich sprawach gzmanych z jakécia robét,
oceny jakasci materiatdw i posfpem rob6t, a ponadto we wszystkich sprawachgzamych z
interpretaci Dokumentacji Projektowej i STI oraz dotycych akceptaciji wypetnienia warunkow
kontraktu przez Wykonawc Inzynier kedzie podejmowa decyzje w sposob sprawiedliwy i
bezstronny. Decyzje hyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materialdw i elementéw
robét kzda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakaakumentacji Projektowej i w
STI, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyziynier uwzgédni wyniki
bada materiatow i robot, rozrzuty normalnie wgstijace przy produkcji i przy badaniach
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materiatowcow, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wpltywajace na rozwzarng kweste. Inzynier jest upowzniony do kontroli wszystkich robaot i
kontroli wszystkich materiatow dostarczonych rmdow Iub na niej produkowanych,
wigczapc przygotowanie i produkgpmateriatow.

Inzynier powiadomi Wykonawg o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiat
roboty, ktére nie spetnigpwymaga jakasciowych okrglonych w Dokumentacji Projektowej
i STI.

Z odrzuconymi materiatami naig postpowa jak w pkt. 2.4.0. Poleceniadyniera powinny by
wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymanmaez
Wykonawe, pod grdbg zatrzymania roboét. Skutki finansowe z tego typdnosi Wykonawca.

6. Kontrola jakaici robot.
6.1.0. Program zapewnienia jakoi.

Do obowpzkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyymera
programu zapewnienia jakm, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykeenyia
robot, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragteljwykonanie robot zgodnie
z Dokumentagj Projektova, STI oraz poleceniami i ustaleniami przekazanyrmep Irzyniera.
Program zapewnienia jas@ bedzie zawier&:

a) cz$¢ 0golry opisupca:

- . organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaenbot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

- bezpieczéstwo i higiena pracy,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz o0sOb odpowiedzialnych za j&kad terminowad¢ wykonania poszczegolnych
elementow

robot,

- system (sposéb i proceguproponowanej kontroli i sterowania jake wykonywanych robot,

- wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasiego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza Zlecowadzenie bada

- sposOb oraz forengromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizmow sterggych, a take wychgganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposoéb i fepreekazywania tych informacji zgnierowi,

b) cz$¢ szczegdtow opisupcs dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uggzer stosowanych na budowie z ich parametrami techymzmoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzenh do magazynowania i zatadunku materiatow,
kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw pubedt, ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposo6b i procedeipomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja
i sprawdzanie ugglzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw komywania
poszczegdlnych elementéw robot,

- sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2.0. Zasady kontroli jakéci robot.

Celem kontroli robot édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby oggmé
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zalarory jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pein kontrok robot i jakéci  materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni. system kontroli,go@bpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkiegdzenia niezédne do pobierania prébek i bada

materiatdw oraz robo6t. Przed zatwierdzeniemtesys kontroli laynier mae zaada® od
Wykonawcy przeprowadzenia bade celu zademonstrowaniae poziom ich wykonywania
jest zadowalagy.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw orazoboét z
czestotliwoscia  zapewniajca  stwierdzenie, ze roboty  wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji ProjektoweSTl. Minimalne wymagania co do
zakresu badai ich czstotliwoi¢ 53 okreslone w  STI, normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaty one tam okftene, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyya-
zapewnt wykonanie robot zgodnie z kontraktem. Wykonawca ostarczy laynierowi
swiadectwa, ze wszystkie stosowane gdzenia

i sprzt badawczy posiadgjwazng legalizacg, zostalty prawidiowo  wykalibrowane
i odpowiadag wymaganiom norm oké&jacych procedury bada Inzynier lpdzie mie
nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Zynier kedzie
przekazywé& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkek niedocignicciach
dotyczicych  urzdzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. dai niedociagniccia te lgda tak powane, ze mog wptynagé¢ ujemnie na
wyniki bada, Inzynier natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatow i
dopuci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w  pracy laboratorium
Wykonawcy zostapusungte i stwierdzona

zostanie odpowiednia jakd tych materiatdw. Wszystkie koszty zmane z organizowaniem
i prowadzeniem badamateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3.0. Pobieranie probek.

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji madgy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baglanzynier kxdzie mi€ zapewnion maziwosé¢ udziatu

w pobieraniu prébek. Na zlecenie zyniera Wykonawca dulzie przeprowadZa dodatkowe
badania  tych materiatow, ktore bgdwvatpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostan przez Wykonawc usungte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty
tych dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w. przypadku stwierdizensterek; w
przeciwvnym przypadku koszty te pokrywa Zamayagj Pojemniki do pobierania probek
materialtbw wymagarych tego typu opakowia bedg dostarczone przez Wykonayvad
zatwierdzone przez igniera. Probki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych
przez Imyniera lgdg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposObcea#bwany przez
Inzyniera.

6.4.0. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiarydiy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W aaip,
gdy normy nie- obejmyjjakiegokolwiek badania wymaganego w STI, stogoweazna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pregniera. Przed przygiieniem do pomiaréw
lub bada, Wykonawca powiadomi dgniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykoaaprzedstawi na fnie ich wyniki do
akceptacji lnyniera.
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6.5.0. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami baflajak
najszybciej, nie pfiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jgkn
Wyniki bad& (kopie) Ilda przekazywane Hynierowi na formularzach  wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, prizggorzaaprobowanych.

6.6.0. Badania prowadzone przezymiera.

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatowradta ich wytwarzania i zapewniona medazie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatdw.

Inzynier, po uprzedniej -weryfikacji systemu kontnabét prowadzonego przez Wykonaywbedzie
oceni& zgodnd¢ materiatow i robot z wymaganiami STI na podstamjaikow bada dostarczonych
przez Wykonawge

Inzynier maze pobieré probki materiatdw i prowadzibadania niezatmie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych badéa wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to tynier
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych bada albo oprze si wytacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgmino
materiatow i robot z DokumentgcProjektovg | STI. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych batdepobierania probek poniesione zostprzez Wykonawe

6.7.0. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier mae dopdcic do uycia tylko te materialy, kidére posiadajzgodnie z
wymogami Prawa Budowlanego (Ustawa z dnia"7 lip8841lr. - Prawo budowlane Dz. U. Nr
207 z 2003r., p6z. 2016 art. 10, ust. 1-3 znmjszymi zmianamiywiadectwa dopuszczenia do
obrotu i stosowania w budownictwie. W przypadku enatéw, dla ktérych ww. dokumenty s
wymagane przez STI, kda partia dostarczona do robotdde posiadate dokumenty,
okreslajgce  w  sposob jednoznaczny jej cechy. Produktgerpystowe muszposiadéa ww.
dokumenty wydane przez producenta, a w raziggimt poparte wynikami badlavykonanych
przez niego. Kopie wynikéw tych badabedg dostarczone przez Wykonawvdnzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spehgigjch wymaga beda odrzucone.

6.8.0. Dokumentacja budowy.

6.8.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowszujgcym Zamawigcego

i Wykonaweg w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kdnca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedziaktoza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowicymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robot,
stanu bezpiec#stwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsaginy budowy. Kady zapis w
dzienniku budowy édzie opatrzony datego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatssaap
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowigdkal®wego. Zapisy dulg czytelne, dokonane
trwalg technilg, w porzdku chronologicznym, bezp@dnio jeden pod drugim, bez przerw.
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Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebéda oznaczone kolejnym
numerem zaktznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i kyniera. Do dziennika budowy-
nalezy wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamavwgeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przezigniera programu zapewnienia jakoi harmonogramow robot,

- terminy rozpocagia i zakaczenia poszczegolnych elementéw robdt,

- przebieg robdt, trudda i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyprzerw w
robotach,

- uwagi i polecenia kyniera,

- daty zargdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbioréw robat,

- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robot podlegggh
ograniczeniom- lub wymaganiom szczegélnym wazii z warunkami klimatycznymi,

- zgodné¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apisery Dokumentaciji
Projektowej,

- dane dotycxre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie
wykonywania robét,

- dane dotyerce sposobu wykonywania zabezpieczenia robdét,

- dane dotycce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementow budowdozlaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab
przediazone Ireynierowi do ustosunkowaniagsiDecyzje Irtyniera wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pagjlub zagciem stanowiska. Wpis projektanta
do dziennika budowy obliguje Zyniera do ustosunkowaniag¢.9Projektant nie jest jednak
strorg kontraktu i nie ma uprawniedo wydawania pole@Wykonawcy robot.

6.8.2. Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodaolub certyfikaty zgodnai materialtdw, orzeczenia o
jakaosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidaa Wykonawcy lgdg gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia f@koDokumenty te stanowizabczniki do
odbioru robot. Winny by udoseépnione na kadezyczenie lizyniera.

6.8.3. Pozostata dokumentacja budawy

Do dokumentacji budowy zalicza ¢sioprécz wymienionych w punktach (8.1) - (8.3)
nastpujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmmaawy cywilno-prawne,

d) Swiadectwa Przefia dla Robét (Etapu) i protokoty odbioru robot,

e) protokoty konieczriwi i protokoty z negocjacji oraz protokoty z naiastalé,

f) korespondene¢jna budowie,
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g) ksigzki obmiarow,
h) operaty geodezyjne.

6.8.4. Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiged
zabezpieczonym. Zagigtie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziangwem. Wszelkie dokumenty budowy
bedg zawsze dogpne dla Iriyniera i przedstawiane do waglu nazyczenie Zamawiggego.

7. Obmiar robot.

7.1.0. Ogolne zasady obmiaru robat.

Obmiar robét &dzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt, godnie z
Dokumentagj Projektows i STI, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Rabémiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomienityimera o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tymmiaem. Wyniki obmiaru &da wpisane do
rejestru obmiarow. Jakikolwiek d4d lub przeoczenie (opuszczenie) wsdmch podanych w
Przedmiarze Robo6t, w STI lub gdzie indziej niealia Wykonawcy od obowzku
ukonczenia wszystkich robét. &lne dane zostarpoprawione wg instrukcji kyniera na gimie.
Obmiar gotowych robot duizie przeprowadzony z e€xtcsciag wymagal do celu ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie odmnmym w kontrakcie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera.

7.2.0. Zasady okréania ilosci robét i materiatow.

Dlugasci i odlegtéci pomedzy wyszczegolnionymi  punktami  skrajnyniieds obmierzone
poziomo wzdha linii osiowej. Jéli STI wiasciwe dla danych robdt nie wymagdego inaczej,
objetosci beda wyliczone w [m] jako diug& pomnaona przezredni przekrdj. lléci, ktore mag by
obmierzone wagowo¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganirhi

7.3.0. Urgdzenia i spret pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgtab
zaakceptowane przezimiera. Uradzenia i sprat pomiarowy zostapdostarczone przez Wykonawc
Jereli urzzdzenia

te lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiada wazne $wiadectwa
Legalizacji. Wszystkie ugzlzenia pomiarowegha przez Wykonawgutrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4.0. Wagi i zasady enia.
Wykonawca w miar potrzeby dostarczy i zainstaluje agzenia wagowe odpowiagdege odnénym

wymaganiom STI. Bdzie utrzymywad to wyposaenie zapewniat w sposob goly zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezymiera.
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7.5.0. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary leda przeprowadzone przedgéziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéubot, a take

w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotaci®bmiar robét zanikagych przeprowadzacsi

w czasie ich wykonywani®bmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadza girzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohtieziezda wykonane w sposob

zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanyawierzchni lub olgtosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie tejesbmiarow. W razie braku miejsca szkice gnog
by¢ dolgczone w formie oddzielnego zeknika do rejestru obmiaréw, ktdérego wzor zostanie
uzgodniony z Iiynierem.

8. Odbidr robot.

8.1.0. Rodzaje odbiorow robot.

W zalezncsci od ustalé odpowiednich STI, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0.0dbior robot zanikajcych i ulegagcych zakryciu.

Odbidr robot zanikapych i ulegajicych zakryciu polega na finalnej ocenie §i¢d i jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realfizulegm zakryciu. Odbiér  robot
zanikagcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie ughioviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmi&vagolnego pospu robot.

Odbioru robot dokonuje #ynier. Gotows¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza.
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednooges powiadomieniem kyniera.
Odbior kedzie przeprowadzony niezwiocznie., niezpi@j jednak nk w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadoraientym fakcie layniera. Jakec i ilos¢
robét ulegajcych zakryciu ocenia ktynier na podstawie dokumentow zawigcgch komplet
wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poyiav konfrontacji z
Dokumentagj Projektovs, STI i uprzednimi ustaleniami.

8.3.0. Odbior cgsciowy.

Odbior czsciowy polega na ocenie fla i jakosci wykonanych ozci rob6t. Odbioru agciowego
robét dokonuije siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dlwobét dokonuje lynier.
8.4.0. Odbior ostateczny robot.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego rabot

Odbiér ostateczny polega na finalngcenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilgci, jakasci | wartasci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotowo do
odbioru ostatecznegocthzie stwierdzona przez Wykonagvevpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem nampiie o tym fakcie liayniera. Odbiér ostateczny robot gt

w terminie ustalonym w dokumentach kontraktu,giiced dnia potwierdzenia przezymiera

19



zakaczenia robot i przgcia  dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.21bioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznaxzoprzez Zamawig@ego w obecnii
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiegma roboty dokona ich oceny jalaiowej na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikdw bafia pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania robot z DokumentagdpProjektovd | STI. W toku odbioru ostatecznego robét
komisja zapozna siz realizac ustalé przyjtych w trakcie odbiorow robdét zanilgajych i
ulegapcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdupemtiajcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robgbprawkowych lub robét uzupetnjeych
komisja przerwie swoje czyriod i ustali nowy termin odbioru ostateego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsge jakag¢ wykonywanych rob6t w poszczegollnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] 1ektacy Projektova i  STI

z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczastwo uytkowania, komisja dokona p@ten, oceniagc pomniejszom
wartags¢  wykonywanych rob6t w stosunku do wymragrzyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru oziadgo robét jest wystawione przez
Inzyniera Swiadectwo Przegia Robét (Etapow) po zakozeniu Prob Kacowych z.
pozytywnym wynikiem oraz protokét odbiprostatecznego robot spedzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawjeggo. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jestbowiszany
przygotowé& nasgpujace dokumenty: Dokumentacj Powykonawcz podstawow z
naniesionymi zmianami oraz dodatkpjesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,

| .Specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdwwy i ew. uzupetniage lub zamienne),
2.Recepty i ustalenia technologiczne,

3 .Dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)

4. Wyniki pomiarow kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z STI.
5.Deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnéei wbudowanych materiatow zgodnie ze STI.
6.0pink technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikdw bada pomiaréw
zalczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodei&ZI, Rysunki (dokumentacje) na
wykonanie robét towarzyseych (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,
wodochgowej i Gwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazarych robot wigcicielom
urzadzen,

7.Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,

8.Kopic mapy zasadniczej powstatej w  wynikugeodezyjnej  inwentaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego néielgo
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego rob6t. Wszystkie agglnane przez komisj roboty poprawkowe
lub  uzupehiagjce  ledg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawego. Termin
wykonania robot poprawkowych i robot uzupebegich wyznaczy komisja.

8.5.0. Odbioér pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydbotrazwigzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaispolat w okresie gwarancyjnym. Odbiér
pogwarancyjny &dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwzgbdnieniem zasad
opisanych w punkcie 4.0. ,,0dbiér ostateczny robot”.
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9. Podstawa ptatnéei.
9.1.0. Ustalenia ogolne.

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykogaa jednostl obmiarovy
ustalona dla danej pozycji przedmiaru.

Dla pozycji przedmiarowych wycenionych ryczattowadptawg ptatngci jest warté¢

(kwota) podana przez Wykonagw danej pozycji przedmiaru.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji epirniarowej bdzie uwzgednia
wszystkie czynnéei, wymagania i badania sklade¢ st na jej wykonanie, ok&one dla tej
roboty w STI i w Dokumentaciji Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétépobejmowd:

- robocizg bezpdrednip wraz z towarzysgymi kosztami,

- wart@¢ zwytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazymaayaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

- warta¢ pracy spregtu wraz z towarzysgcymi kosztami,

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z ob@®iiljgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT. Szczegbtowe zasady i terminy ptétino
zawiera kontrakt na wykonanie robot.

9.2.0. Warunki kontraktu i Wymagania Ogolne STI-@D

Koszt dostosowaniaesdo wymagéa warunkéw kontraktu i wymag@aogolnych zawartych w STI-
01.00 ,Wymagania Ogdlne" obejmuje wszystkie waruokieslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w przedmiarze.

9.3.0. Koszty objazddw, przejazdéw i organizacphu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacichu obejmuje: uzgodnienie z
InZynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaawji ruchu na czas trwania budowy,
wraz z dostarczeniem kopii projektuynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgotinie
wynikapcych z pogpu robot,

(a) ustawienie tymczasowego oznakowania $wiatlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

(b) optaty/dzietawy terenu,

(c) przygotowanie terenu,

(d) konstrukag tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikévkraweznikw, barier,
oznakowa i drenau,

(e) tymczasow przebudow urzadzeir obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizagjhu obejmuje:

(&) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie usungcie tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynn&ei ruchu publicznego.
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Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizaagghu obejmuje:
(a)usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwrane.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlénz.U.Nr 207 z 2003r., p6z. 2016) z
pbzniejszymi zmianami.

2. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwcad2Q. w sprawie dziennika
budowy montau i rozbiérki tablicy informacyjnej oraz ogtoszemawierajcego dane dotygze
bezpieczastwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U.Nr 108 z 200éz. 953).

3. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiepzia 2 marca 1999 r. w
sprawie okrélenia warunkow technicznych jakim powinny odpowiadkogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz.U.Nr 43/99, p6z. 430).

4. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegzia 30 maja 2000 r. w
sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpa@adrogowe obiekty isynierskie i
ich usytuowanie (Dz.U.Nr 63/00, p6z. 735).
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

STI-01.01

JWYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH”

Kalisz, czerwiec 2014 r.
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SPIS TRESCI
STI-01.01
JWYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH?”

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKCGSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI
10. PRZEPISY ZWAZANE
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1. WSTEP.

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznych.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej {&I.01) § wymagania dotyere wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wytyczeniem trasy kanalizacji sanitarn@8p@ mm wraz z przgtzami
sanitarnymi g 160 mm oraz z podzienttoczng sciekOw z kanalizagj sanitarg ttoczrg g 110
mm w ulicach Wesotej, ul. Skowronkdéw oraz ul. hmmej w Jeleniej Gérze

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych.

Specyfikacja Techniczna (STI-01.01) stanowi dokunmeretargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwgzanych z budow kanalizacji sanitarnej w zakresie podanym w pkB8. 1
~Wymaga ogoélnych”

1.3. Zakres robo6t olfych Specyfikagj Techniczmy.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dagyzasad prowadzenia robot Zmanych z wszystkimi
czynndgciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu treagakzacji
sanitarnej oraz patenia obiektow towarzyseych na kanalizacji (studnie rewizyjne, przepompgewn
sciekow)

1.3.1. Wytyczenie trasy i punktow wysggiowych.

W zakres rob6t pomiarowych, zganych z wytyczeniem trasy i punktow wysgowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysakeego punktow giownych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktamyizraczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysoiawych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwalyrach ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwigry odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow kanalizacji sanitarnej

Wyznaczenie obiektdw na kanalizacji sanitarnejobjgrsprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktéw
wysokdciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, odaich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposéb utatwigry odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyamgEzisytuowania obiektu (kontur,

podpory, punkty).

1.4. Okrglenia podstawowe.

1.4.1. Punkty glbwne trasy- punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkoweazor
pocatkowy i kancowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okienia podstawoweyzgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STI-01.00 ,Wymagania ogdipkt | .4.0.
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1.5. Ogolne wymagania dotygze robot.
Ogdine wymagania dotygze robét podano w STIF01.00 ,Wymagania ogdlinet 1(kO.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyee materiatow

Ogllne -wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podan STI-01.00
~Vymagania ogolne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktow giownych trasy nalestosowa pale drewniane z guedziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o déaigokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza ggarebot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie& srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugd od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych
punktow naley stosowd paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugbokoto 0,30 m, a dla
punktow utrwalanych w istniggej nawierzchni bolce staloweseednicy 5 mm i diugéei od 0,04 do
0,05 m. ,Swiadki" powinny miediuga¢ okoto 0,50 m i przekroj prostaiy.

3. SPRZT.

3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu.
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STI-01.00 ,Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2. Sprezt pomiarowy.

Do wytyczenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysgiawych naley stosowdé nasgpujacy sprzit:
teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierzegii, taty, tamy stalowe, szpilki.

Sprz:t stosowany do wytyczenia trasy sieci kanalizagyjegpunktow

wysokaciowych powinien gwarantowaizyskanie wymaganej doktadoeopomiaru.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogdlne wymagania dotygze transportu.
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania oggke"4.

4.2. Transport sprgtu i materiatow.
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ama przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w STI-01\@magania ogolne” pkt 5.
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5.5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboariujacymi Instrukcjami GUGIK (od |
do 7).

Przed przygpieniem do robot Wykonawca powinien pggepd Zamawiajcego dane zawietge
lokalizacje i wspotrgdne punktéw gidwnych trasy oraz reperéw. W opasamateriaty dostarczone
przez Zamawiagego, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia | pomiary geodezyjne
niezlkzdne do szczegdtowego wytyczenia robot. Prace poméampowinny by wykonane przez
osoby posiadage odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawpowinien natychmiast
poinformowa& Inzyniera o wszelkich blach wykrytych w wytyczeniu punktow giéwnych trasy
(lub) reperow roboczych. &ly te powinny by usungte na koszt Zamawigjego. Wykonawca
powinien sprawdzi czy rzdne terenu ok&one w Dokumentacji Projektoweja szgodne z
rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste kgne terenu istotnie
roznig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddmé o tym
Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie ni@vipno by zmieniane przed pagjiem
odpowiedniej decyzji przez gniera. Wszystkie roboty, wynikgje z ré@nic rzdnych terenu
podanych w dokumentacji projektowe] ictinych rzeczywistych, wymagajpowiadomienia i
akceptacji przez kyniera. Zaniechanie powiadomieniayniera oznacza,e roboty dodatkowe w
takim przypadku obgkg Wykonawe. Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy,
nie mog by¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarOw przezniera. Punkty
osiowe, punkty gidwne trasy i punkty $pednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajagce w sposdb wykay i jednoznaczny charakterysgyk potazenie tych punktéw. Forma i
wzOr tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera. Wykonawca jest odpowiedzialny za
ochrore wszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie trwania roboét. Aeli znaki
pomiarowe przekazane przez Zamaywego zostanzniszczone przez Wykonagvéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieco dalszego prowadzenia robét, to

zostag one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie gaeograce pomiarowe konieczne dla
prawidtowej realizacji robot nate do obowazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych syt i punktow wysoksziowych.

Punkty osiowe trasy i inne punkty gtéwne powinny bgistabilizowane w sposéb trwaly, przyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a z@akdowhzane do punktdw pomocniczych,
potazonych poza granmicrobot ziemnych. Maksymalna odlegtigpomiedzy punktami gtdwnymi na
odcinkach prostych nie me przekracza50 m. Wykonawca powinien zaigt robocze punkty
wysokasciowe (repery robocze) wzdtuwosi trasy kanalizacji sanitarnej, a takprzy kadym
obiekcie irzynierskim. Repery robocze na&je zalary¢é poza granicami robét zgdanych z
wykonaniem trasy kanalizacji sanitarnej i obiekttowarzyszcych. Jako repery robocze ana
wykorzysta& punkty stale na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy kanalizacji sanitarnej.
O ile brak takich punktow, repery robocze ngleataryé w postaci stupkdédw betonowych lub
grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w geinv sposob wykluczagy osiadanie,
zaakceptowany przez Ayniera. Repery robocze powinny doywyposaone w dodatkowe
oznaczenia, zawietgle wyrane i jednoznaczne olglenie nazwy repem i jegoganej.

5.4. Wytyczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o DokumentagcjProjektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamaweyo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjinpwowej
albo innej osnowy geodezyjnej.s@asy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w
punktach pérednich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdescz

27



nie rzadziej ni co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjytgomonej osi trasy w stosunku
do Dokumentacji Projektowej nie e by wicksze nk 3 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy
naleey wyznaczy z dokftadnécia do | cm w stosunku do ¢dnych niwelety okrdonych w
Dokumentacji Projektowej. Do utrwalenia osi trasyevenie natey uzy¢ materiatdw wymienionych w
pkt 2.2. Usunicie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowcaaly Wykonawca robot zasi je
odpowiednimi palami, po obu stronach osi, umieszgao poza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie krawlzi wykopow.

Wyznaczenie kragdzi wykopow na powierzchni terenu (oflenie granicy robot), wykorta
zgodnie z Dokumentagj Projektowg oraz w miejscach wymag@aych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscachcegddawanych przez zgniera.

Do wyznaczania kragdzi wykopow nalegy stosowa dobrze widoczne paliki. Odlegtb miedzy

palikami naley dostosowado uksztattowania terenu oraz geometrii trasy lkaatg sanitarne;.

5.6. Wyznaczenie pdlenia obiektow na kanalizacji sanitarne;j.

Dla kazdego z obiektow na kanalizacji sanitarnejhal@yznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,

b)  wytyczenie punktow oldlajacych usytuowanie (kontur) obiektu. Padaie obiektu w planie
nalezy okreli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jalsai robot.
Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w STI-01.00 ,Wymagania ogolne™ jikt.

6.2. Kontrola jakaci prac pomiarowych.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych 2z wytyczeniem trasy i punktoéw
wysokaciowych naley prowadzé wedtlug ogolnych zasad oklenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. OgOlne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STI-01.00 ,\Ayamia ogolne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostlk obmiarowa jest km (kilometr) wytyczonej trasy wetieie. Obmiar robot zwzanych
Z wyznaczeniem obiektow jest ¢8ziag obmiaru robot zwizanych z budow kanalizacji
sanitarnej.
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8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STI-01.00 ,\&gamia ogolne” pkt 8.

8.2. Sposbb odbioru robot.

Odbiér robdt zwizanych z wytyczeniem trasy w terenie gpeje na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu mkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNGCI.

9.1. Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatnici.
Ogdline ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w STI-01.00 ,Wymagania ogolne" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe.

Cena | km wykonania robo6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osytrasinktow wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych,

- wyznaczenie kragdzi wykopow,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrasctaprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platnag¢ robot zwipzanych z wyznaczeniem obiektow na sieci jestauw koszcie robot
zwigzanych z budowkanalizacji sanitarnej.

10. PRZEPISY ZWHZANE.

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasadyamykvania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olastugvestycji, Gtowny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-l. Geodezyjna osnpemoma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysékimwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjwysokdciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2: Pomiary reaijree GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizazy{pUGIK 1983.
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1. WSTEP.

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej K8I.02) § wymagania dotycge
wykonania i odbioru robot zwzanych z rozbiérk .elementéw drég w zakresie koniecznym do
wykonania kanalizacji sanitarnej g 200 mm wraz zylpczami sanitarnymi g 160 mm oraz z
podziemn ttocznig sciekow z kanalizagj sanitarg ttoczrg @ 110 mm w ulicach Wesotej,
ul. Skowronkow oraz ul. Dziecinnej w Jeleniej Gorze

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza specyfikacja techniczna (STI-01.02) standokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t zgganych z budowkanalizacji sanitarnej w zakresie podanym w pia. 1
» Wymaga Ogolnych”

1.3. Zakres robot olitych Specyfikagj Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z
rozbiorky:

- warstw nawierzchni,

- kraweznikOw i obrzey,

- chodnikéw,

Szczegdbtowy opis robot dla budowy kanalizacji sanéj:
* Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
* rozebranie chodnikéw z kostki betonowej oraz phgtetdnikowych
* ciecie nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych i pattiwwy betonowej chodnika i
ulic
* rozebranie nawierzchni z mas mineralno-bitumiczrgyaddnika i ulic
* rozebranie podbudowy z tlucznia, grub. 20cm,

« zatadunek i wywo6z gruzu.

1.4. Okrglenia podstawowe.

Stosowane okftenia podstawowegszgodne z obowzugcymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz z
definicjami podanymi w STI-01.00 ,Wymagania Ogolpkt: 1.4.0.

1.5. OgdéIine wymagania dotygze robot.
Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogélne", JoktO.
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2. MATERIALY.

2.1. Ogo6lne wymagania dotygze materiatow.

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, poadsv STI-01.00
~Wymagania ogoine" pkt. 2.

2.2. Materialy z rozbiorki.

Materiaty z rozbiérki nawierzchni Wykonawca zobggrany jest sukcesywnie wyw@zz placu
budowy na wysypisko w miejscu uzgodnionym zyimerem.

3. SPRZT.

3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu.
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt. 3.

3.2. Spret do rozbiorki.

Do wykonania robot zwzanych z rozbidrk elementéw drég, me by wykorzystany spra
podany poniej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

- spycharki,

- tadowarki,

- samochody ekarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

4. TRANSPORT.

4.1. Ogo6lne wymagania dotygze transportu.
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania Oggike'4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki.
Materiat z rozbiérki mena-przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT,

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogodlne zasady wykonania robot podano w STI-01.0§n\&gania Ogdlne™ pkt. 5.

5.2. Wykonanie rob 6t rozbiérkowych.

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmupunécie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z Dokumengaéjrojektows, STI lub wskazanych przez
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Inzyniera. J&li dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamjentaryzacyjnej lub/i
rozbiorkowej, Irkynier maze poleat Wykonawcy sporzenie takiej dokumentacji, w ktorej
zostanie okrdony przewidziany odzysk materiatbw. Roboty rozkéwe mana wykonywé
mechanicznie lubecznie w sposob okélmny w Dokumentacji Projektowej lub przezzymiera.
Wszystkie elementy niiwe do powtdrnego wykorzystania powinny ¢byusuwane bez
powodowania zgdnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtag wiasndcia Wykonawcy,
powinien on przewig je na miejsce okiéone w STI lub wskazane przezzymiera. Nie
przewiduje s} materiatow z rozbiorki, ktore stegic wkasndcig Wykonawcy i wszystkie powinny
by¢ usunéte z terenu budowy. Nie dotyczy to materiatow, &tdrskae Inzynier jako maliwe do
wykorzystania przy odtworzeniach nawierzchni po cdakeniu robot podstawowych. Doty
(wykopy) powstate po rozbiorce elementow drog amae s¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
Dokumentacj Projektows beds wykonane wykopy pod kanalizegjpowinny by tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdloionalery zapobiec gromadzeniwesi nich wody opadowej. Doty w
miejscach, gdzie nie przewidujee sivykonania wykopéw pod kanalizacjnalezy wypetnic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgjo terenu i zagcic zgodnie z
wymaganiami okrdonymi w STI-01.03 ,,Roboty ziemne".

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi robot.
Ogolne zasady kontroli jaka robot podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogoélne” pkt.

6.2. Kontrola jakdci robot rozbiorkowych.

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplétrio wykonanych Robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenmateriatbw przewidzianych do
powtornego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetlniggego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni
powinno spetni@ odpowiednie wymagania okfene w STI-01.03 ,Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STI-01.00 ,\&gamia Ogolne™ pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostl obmiarowa roboét zwizanych z rozbiorkelementow drog jest:
- dla nawierzchni ulic i chodnika -nimetr kwadratowy),

- dla krawznika, opornika, obrza - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w STI-01.00 ,\&gamia Ogolne” pkt. 8. Odbidr robot
polega na wizualnej ocenie kompletoio wykonanych robot rozbiérkowych zgodnie z
Dokumentagj Projektows, STI i poleceniami layniera.
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9. PODSTAWA PLATNGCI.

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatndei.
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe.

Cena wykonania robot obejmuije:

a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérk

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozibiércelu ponownego jejaycia, z utdeniem na
poboczu,

- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- wyréwnanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki krawznikdw, obrzey i opornikdw:

- odkopanie kragznikdw, obrzey i opornikOdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyréwnanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiérki;

c) dla rozbioérki chodnikow:

- reczne wygcie kostki brukowej, lub rozkucie i zerwanie innyohateriatow chodnikowych,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z razbidcelu ponownego jegazycia, z utgeniem na
poboczu,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- wyréwnanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWHZANE.
10.1. Normy.

1. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. RobotyreeiVymagania i badania
2. BN-77/8931-12 Oznaczenia w&hita zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejl{81.03) § wymagania dotyege wykonania i
odbioru liniowych robét ziemnych, zgganych z budowkanalizacji sanitarnej g 200 mm wraz z
przylaczami sanitarnymi @ 160 mm oraz z podziemtoczng sciekdw z kanalizagj sanitarg
ttoczrg @ 110 mm w ulicach Wesotej, ul. Skowronkow oreDaiecinnej w Jeleniej Gorze

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna (STI-01.03) stanowi dokunperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t zwjzanych z budow kanalizacji sanitarnej w zakresie podanym w pk8. 1
~Wymaga Ogolnych”

1.3. Zakres robot olgtych Specyfikagj Techniczmy.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyeasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy kanalizacji sanitarnej i obejruj

a) wykonanie wykopow w gruntach (kat. I-IV),

b) umocnienigcian wykopow,

C) zasypanie wykopu i zeggczenie poszczegolnych warstw zasypki,

d) uporadkowanie terenu po zakeczeniu robét ziemnych,

1.4. Okr&lenia podstawowe.

1.4.1. Budowla ziemnabudowla wykonana w gruncie lub z gruntu spedcejwarunki statecz8ci
i odwodnienia.

1.4.2. Gébokai¢é wykopu - réznica rzdnej terenu i ranej robot ziemnych, wyznaczonych w osi
wykopu.

1.4.3. Wykop ptytki wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.4. Wykogredni - wykop, ktorego ghbokas¢ jest zawarta w granicach od | do 3 m.

1.4.5. Wykop gboki - wykop, ktérego ghbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Odktad- miejsce wbudowania lub sktadowania (odwieziegrantow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowgz innych prac zwranych z tras
kanalizacji sanitarne;j.

1.4.7. Rczne roboty ziemne roboty ziemne wykonane przyyeciu sprztu recznego (fopaty,
oskardy itp.)

1.4.8. Mechaniczne roboty ziemne roboty ziemne wykonywane przyzyciu sprztu
zmechanizowanego (koparki, spycharki, zrywarkipVeatki itp.)

1.4.9. Wykopy umocnionewykopy otwarte, z&cianami umochionymi szalunkami petnymi lub
azurowymi.

1.4.10. Wskénik zageszczenia gruntu wielkos¢ charakteryzujca stan  zagzczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

Is=Pd/Pds

gdzie:

38



Pd-gestai¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (Mgfn
Pds-maksymalna gptai¢ obgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgofisooptymalnej, okrdona w
normalnej prébie Proctora, zgodnie zPN-B-04481¢aigaz normBN-77/8931-12, (Mg/rY)

1.4.11. Pozostale okflenia podstawowegszgodne z obowkujgcymi,
odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami pogam w STI-01.00 ,Wymagania Ogdine" pkt. 4.0.

1.5. Ogd6lne wymagania dotygze robot.
Ogdlne wymagania dotygze robét podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne” pkt.

2. MATERIALY (GRUNTY).
2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow.

Ogdlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav STI-
01.00 ,Wymagania ogolne" pkt. 2.

2.2. Podziat gruntéw.

Podstaw podziatu gruntéw i innych materialtdbw na kategopied wzgtdem trudnéci ich
odspajania podaje tablica 1. W wymienionej tablakyeslono przecitne wartdci gestaici
objctosciowej gruntow i materiatdbw w stanie naturalnyomaz wspotczynnikdw spulchnienia.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinnyby¢ przez = Wykonawg
wykorzystane w maksymalnym stopniu do zasypki wykepGrunty przydatne do zasypki
wykopdéw mog by¢ wywiezione poza teren budowy tylko woéwczas, gdynetvg nadmiar
objetosci robo6t ziemnych i za zezwoleniemzymiera. Jeeli grunty przydatne, uzyskane przy
wykonaniu wykopow, nie dmlagc nadmiarem okjosci robdét ziemnych, zostaly za zgpd
Inzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem innym ni
budowa zasypki lub wykonanie prac ¢pch kontraktem, Wykonawca jest zobguany do
dostarczenia rownowaej obgtosci gruntow przydatnych zadédet wikasnych, zaakceptowanych
przez Irkyniera. Materialty stosowane do zasypki wykopdw miejscu gruntéw
niespetniagcych wymogow nénosci  lub  wymogow wiéciwego zagszczenia mugz
odpowiadé warunkom podanym w dokumentacji geologicznej, Do&otacji Projektowej i
kazdorazowo musg uzysk& akceptag Inzyniera. Grunty i materiaty nieprzydatne do
wykonania zasypki wykopow, powinny dywywiezione przez Wykonawcna odkiad.
Zapewnienie terenéw na odkitad ngledo obowjzkdéw Zamawiajcego, o ile nie ok&ono
tego inaczej w kontrakcie. zgnier ma@e nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw,
ktérych czasowa nieprzydatsto wynika jedynie z powodu zamarzoia lub nadmiernej
wilgotnosci.
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Tablica 1. Podziat gruntow i innych materiatébw naakegorie

Gestcs¢ Przecetne
objetosciow [spulchnienie p
Kate-|Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiafsianie odspojeniu w 9
od
goria naturalnym pierwotnej
objetosci®
KN/m®
Piasek suchbez spoiwe 15,7 od5dol
1 Gleba uprawna zaoralub ogrodow: 11,¢ od5dol
Torf bez korzer 9,E od 20 do 3
Popioty lotne niezleate 11,8 od 5do 15
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotr17,7 od 15 do 25
twardoblastvezne i nlastvez
Gleba uprawna z darnynlub korzeniam12,7 od 15 do 25
2 Torf z korzeniami grubizi do 30 mm 10,8 od 20 do 30
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastegq
odpadkami drewna 16,7 od 15do 25
Zwir bez spoiwa lub malo spoisty 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgot18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grdlsoponad 3(13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubgei ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
3 Nasyp zlealy z piasku gliniastego, pytu i les
lub odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakan
mm 17,7 od 20 do 30
Glina, glina cgzka |1 ity wilgotne
gtazéw 19,6 od 20 do 30
Mady i namuty gliniaste rzeczne 17,7 od 20 do 30
19,6
Pobiov lolne zlezate %gg od 20 do 3
Less suchv zwar 18.¢ od 25 do 3
Nasyp zleaty z gliny lub itu z gruzem
lub gtazami o masie do 25 kg, stangeyimi dg
Glina, glina cgzka i ity matowilgotne(19,6 od 25 do 35
4 Glina zwalowa 2z g@zami do 50 k[20,6 od 25 do 35
gruntu
Gruz ceglany i rumowisko budowlane |20,6 od 25 do 35
ltotupek mikki 16,7 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach dg19,6 od 25 do 35
masie do 10 kg
19,6 od 25 do 35
Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 od 30 do 45
19,6
Glina zwalowa z gltazami do 50
gruntu 20,6 od 30 do 45




Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiargl7,7 od 30 do 45
ponad 90 mm
5 Gruz ceglany i rumowisko budowlane sil

blokach ponad 50 | 17,7 od 30do 4
Margle mekkie Ilub srednio twarde stalj16,7
spckane

22,6 od 30 do 45
Opoka kredowa mgkka lub zbita 16,7

22,6 od 30 do 45

1) Mniejsze wartéci stosowé przy obliczaniu iléci materiatbw na warstw
wartasci przy obliczaniu ohgtosci i ilosci srodkdw przewozowych.

3. SPRZT.

3.1. Ogd6lne wymagania dotygze sprztu.
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdlne" pkt. 2. Sprz:t
do robdt ziemnych.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazse mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu do:

- odspajania i wydobywania gruntdw (ngitzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gnutgpycharki, zgarniarki, rowniarki itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki,aarady skrzyniowe, mochgi

itp.),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.),

- maszyn i urgdzer do wykonywania przewiertow poziomych

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu.
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania Oggike'4.

4.2. Transport gruntow.

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirtige dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego oddpsci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gldkei
transportu. Wydajnig srodkow transportowych powinna by ponadto  dostosowana  do
wydajngci  sprztu  stosowanego do  urabiania i wbudowaniantgr (materiatu).
Zwigkszenie odlegkei transportu ponad waftd zatwierdzone nie me by podstavy
roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢asrzone
odlegicci nie zostaly wczZeiej zaakceptowane na $mie przez layniera.
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5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STI-01.09mabania Ogolne™ pkt. 5.

5.2. Doktadna@¢ wykonania wykopow.
Odchylenie osi wykopu od osi projektowanej nie powi by wicksze ni +-10 m.
Rd&znica w stosunku do projektowanyclkamych dna wykopu nie nie przekracza+ - 2 cm.

5.3. Zasady prowadzenia robot
5.3.1 Wykonywanie robét ziemnych - wykopy otwarte

Wykopy naley wykonywa jako wykopy otwarte, umocnione zgodnie z ninigjSpecyfikacj
Techniczn, Dokumentag Projektows oraz normami PN-B-10736 i PN-B06050. Metoda
wykonywania wykopu gcznie lub mechanicznie) powinna dbgostosowana do gokaci
wykopu, danych geotechnicznych, istagggo uzbrojenia podziemnego oraz posiadanegetsprz
mechanicznego. Sposdb  wykonywania wykopuaz o umochienie scian  pionowych
powinno gwarantow@jego stateczrid i bezpieczastwo w catym okresie prowadzenia robot, a
naprawa uszkodae wynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania i umocniesgan lub
innych odsgpstw od Dokumentacji Projektowej obza Wykonawe roboét ziemnych.
Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty oznym stopniu
przydatndci do wykonania zasypki byty odspajane oddzielmiesposob uniemidiwiajacy ich
wymieszanie. Odgpstwo od powsszego wymagania uzasadnione skomplikowanym
ukladem warstw geotechnicznych, wymaga zgodyrirera. Odspojone grunty przydatne do
wykonywania zasypki powinny Bysktadowane, na odktad w uzgodnieniu zymmerem.
Skiadowane grunty nalg zabezpieczy przed nadmiernym zawilgoceniem.zdi grunt jest
zamarznjty nie naley odspajd go do gibokadsci okoto 0,5m powsej projektowanej
rzednej dna wykopu. Szeroké&wykopu uwarunkowana jest zegirenymi wymiarami kanatu,
do ktorych dodaje si obustronnie; zapas potrzebny na wykonanie umonigaiani
uszczelnienie stykéw rur.Umacnianéeian wykopow nalegy przeprowadzi w miar jego
gkbienia. Dno wykopu powinno By rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w
Dokumentacji Projektowej, przy czym dno wykopu Wmgkeca wykona na poziomie
wyzszym odrzdnej, projektowej o 20 cm. Zgljie pozostawionej warstwy 20 cm gruntu
powinno by wykonane bezpgmednio przed ulkeniem podsypki i przewoddw rurowych.
Zdjccie tej warstwy Wykonawca wykonagaznie lub w sposéb ustalony zzimierem. Przy
wykonywaniu wykopow w pohtu istniegcych drzew Wykonawca zobogziany jest dotdy¢
wszelkich stama aby nie spowodowa ich uszkodze lub obumarcia. Naky przestrzega
nastpujacych zasad:

- prace ziemne w pobli drzew powinny b§prowadzone w miamazliwosci w okresie spoczynku
zimowego (padziernik-marzec)

- w przypadku wykonywania roboét ziemnych w oleesegetacii natey zabezpieczy korzenie
drzew i glele wokét nich przed utratwilgoci poprzez wykonanie petnego szalowania zkies
obsypania torfem. Torf i ziemivokot korzeni naley utrzymywa w stanie wilgotnym

- odkryty system korzeniowy drzew nie pozostawliaze] w wykopie otwartym i 2-3 dni

- grube korzenie drzew pozostawez uszkodze
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Zasypk wykopéw i ulaonych rurocigbw Wykonawca m@ rozpocg po dokonaniu
odbioru czsciowego przez przedstawiciela Dziatlu TechniczneiydikP , WODNIK” w Jeleniej
Gorze, oraz wykonaniu przez uprawnionego geo@etniarow geodezyjnych do inwentaryzacii
powykonawcze;.
Zgock na zasypanie wydajedynier wpisem do dziennika budowy. Zasypkazna wykonywa
jedynie gruntem dagym sk zagscic (piaski, pospotki ewiry).
Wytacza s¢ mazliwosé uzycia do zasypki gruntow niedaych s¢ zag:szcza& (gliny, ity, oraz
grunty z nasypow niekontrolowanych). Przed rozpoean zasypki naley zabezpieczy rury
kanalizacyjne i studzienki rewizyjne przed wytpraniem i przemieszczaniem gruntu.
Wykonary kanalizac} sanitarg nalezy zasypywa piaskiemsrednim warstwami ubijaf ja
mechanicznie do otrzymania ngafjacych wspotczynnikow zagzczenia gruntu:

* 0-02mlIs=1,00

 0-1,2mlIs=0,97

 ponizej 1,2 mls =0,95
Przed rozpocgxiem zasypki naley zabezpieczy rure kanalizacyjg i studzienki rewizyjne
przed wypieraniem i przemieszczeniem gruntu praggaczeniu. Zasypka gruntem rodzimym
(piaseksredni) mae by wykonana w przypadku usggia z niego kamieni, gruzu i korzeni.
Pozostal czgsc-wykopu zasypywa warstwami co 20 cm z zesgczeniem kadej .warstwy do
uzyskania wigciwego stopnia zagzczenia. Zasygkwykopu naley wykonywa zgodnie z norm
PN-S-002205. Wykonawca zobazany je kontroloméawskanik zagszczenia gruntu w wykopie, a
otrzymywane wyniki w formie protokoldw badaprzedstawiana bieaco Inzynierowi do
akceptacji.

5.3.2. Wymagania odninie doktadndgci wykonania robét ziemnych.

Wymagania odnimie dokitadnéci wykonania robo6t ziemnych podano w pkt. 5.2 nazgch
specyfikacji.

Wskaznik zagszczenia zasypki wykopu powinien¢bggodny z- wymaganiami niniejszej
specyfikacji oraz odrimych norm.

5.3.3. Umocnienie wykopow..

Przewiduje sj, ze wykopy do gtbokasci 1,0 m nie bda umacniane. Wykopy
0 gkbokcsci 1,01 m do 1,50 m projektujegsumacnigé azurowo przy pomocy wyprasek
stalowych. Dla gibokasci powyzej 1,50 m przewiduje sizastosowa do umochié@ wykopow
obudowy szalunkowe typu SBH. Uriiiwiajg one umocnienia wykopow ogflokasci od 1,5
m do 6,9 m i szerokegi roboczej od 0,8 m do 4,5 m. Wytrzymé& cszalunkOéw na parcie
jednostkowe gruntu wynosi od 16 do 55 kNR/m

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jal§ai robot.
Ogodlne zasady kontroli jaka robét podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogoéine” pkt.

6.2. Kontrola wykonania robot ziemnych.

Sprawdzenie wykonania robot ziemnych polega nar&lmwaniu zgodngxi

z wymaganiami okéonymi w niniejszej specyfikacji oraz Wokumentacji
Projektowej.

W czasie kontroli szczeg@muwag nalery zwrock na:
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a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogagsyagh wigciwosci,

b) zapewnienie wkziwego i bezpiecznego umocowasan wykopu,

c¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania roli ich zakaéczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykczenie),

e) zagszczenie zasypki wg wymagakreslonych w niniejszej specyfikacji i odémwych normach.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogblne zasady obmiaru robat.

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STI-01.00 ,\aamia Ogodine” pkt. 7.

7.2. Obmiar rob6t ziemnych.
Jednostl obmiarovy jest n¥ (metr szécienny) wykonanych rob6t ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STI-01.00 ,\Afyamia Ogdine” pkt. 8. Roboty ziemne uznaje
si¢ za wykonane zgodnie z Dokumenjdejojektovy,

Specyfikagp Techniczy i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI.
9.1. Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatndi.

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgoi podano w STI-01.00 pkt. 9.

9.2. Cena jednostki pomiarowe.

Cena wykonania 1 fwykopdw w gruntach I-1V kategorii obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypdktad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytalun

- profilowanie dna wykopu,

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teckanig,

- uporzdkowanie terenu;

10. PRZEPISY ZWHZANE.

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarta grzewodow wodoggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.
PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlane. Wymaganzakresie wykonywania i badania przy

odbiorze
PN-81/B-03020  Grunty budowlane. Posadowieamrednie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Oitemie. Symbole. Podziat i opis gruntow
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.ymd&gania |  badania

PN-EN- 12889:2003 Bezwykopowa budowa i badanievpodow kanalizacyjnych
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejli{81.04) § wymagania dotyege wykonania i
odbioru kanalizacji sanitarnej g 200 mm wraz z faaami sanitarnymi @ 160 mm oraz z
podziemn ttocznig sciekow z kanalizagj sanitarg ttoczrg @ 110 mm w ulicach Wesotej,
ul. Skowronkow oraz ul. Dziecinnej w Jeleniej Gérze

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna (STI-01.04jibe stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy zlecaniu i realizacji rob6t zyganych budow kanalizacji sanitarnej w zakresie
podanym w pkt. 1.3. ,Wymagabgoinych”

1.3. Zakres rob6t olgfych Specyfikagj Techniczry.

Postanowienia wchodee w sktad niniejszej Specyfikacji Technicznej datge robot
montaowych przy budowie kanalizacji sanitarnej zgodni@akumentagcj Projektovg zawieragca
opis techniczny i rysunki.

1.4. Okr&lenia podstawowe.

Podstawowe okienia wyte w Specyfikacji Technicznej godne z obowkezujacymi normami
i specyfikacy STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt 1.4.0.

1.5. Wymagania ogdlne.

Wymagania ogoélne dotygze robét podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogoélne" pk5.0.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako robot i ich zgodri@ z Dokumentagj
Projektova, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniamiyniera.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow.

Ogolne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSTI-01.00
~Wymagania Ogdlne" pkt 2.

Przy wykonywaniu robo6t zwrzanych z budowkanalizacji sanitarnej naig zgodnie z ustagv
.Prawo Budowlane" stosowawyroby budowlane, ktére zostaly dopuszczone dootabi
powszechnego lub jednostkowego stosowania w budbmiei Wyrobami dopuszczonymi do
obrotu i powszechnego stosowania w budownictyiertssciwie oznaczone:

a) wyroby budowlane, dla ktérych wydano certyfikat znak bezpiecastwa, wykazujcy, ze
zapewniono zgodné z kryteriami technicznymi okénymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wdaiwych przepiséw i dokumentow technicznych - w edieéniu do wyrobow
podlegajcych tej certyfikacji,

b) wyroby budowlane, dla ktérych dokonano ocenydngici i wydano certyfikat zgodroi lub
deklaragt zgodndci z Polslg Normg lub aprobag techniczig, mapce istotny wptyw na spetnienie
co najmniej jednego z wymaggpodstawowych - w odedieniu do wyrobdw nieobjych
certyfikacp na znak bezpiecastwa,
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c) wyroby budowlane umieszczone w wykazie wyrobdie majcych istothego wpltywu na

spetnienie wymaga podstawowych oraz wyrobow wytwarzanych i stamayeh wg
tradycyjnie -uznanych zasad sztuki budoejla ledacej zahcznikiem do rozpordzenia
Ministra SWIA z dn. 31.0998r.

d) wyroby budowlane oznaczone znakiem CE, dla ktorggodnie z odbnymi przepisami
dokonano, oceny zgodém z zharmonizowan norny europejsk do Polskich Norm, z
europejsk aprobad techniczig lub krajowg specyfikacy techniczg paistwa cztonkowskiego
Unii Europejskiej uznanprzez Komisj Europejsk za zgoda z wymaganiami podstawowymi.
Dopuszczone do jednostkowego stosowania oliekcie budowlanym 3as wyroby
budowlane wykonane wg indywidualnej dokumentacjchtécznej sporgdzonej przez
projektanta obiektu lub z nim uzgodnionej, dla wbfr dostawca, zgodnie z rozpgazeniem
Ministra SWIA z dn. 05.08.1998r. wydakwiadczenie wskazgge, ze zapewniono zgod®é
wyrobu z § dokumentag oraz z przepisami i obogaujacymi normami. Zgodnie z art. 46
ustawy ,Prawo Budowlane" kierownik budowy obgrany jest przez okres wykonywania robot
budowlanych przechowywaertyfikaty, deklaracje zgodém, aprobaty techniczne kwiadczenie
oraz udosfpnia je przedstawicielom uprawnionych organéw.

2.2. Materiaty do budowy kanalizacji sanitarnej

Przewiduje si nastpujace materiaty podstawowe dla budowy kanalizacjitsanej:

» kanalizacja sanitarna grawitacyjna z rur PVC-U SNaBy S z uszczedkwargows
o rury Dz 250x7,3 mm L=22,5m
0 rury Dz 200x5,9 mm L =242 m

» przykanaliki sanitarne z rur PVC-U SN 8 klasy Sszazelly wargowy
o0 rury Dz 160x4,7 mm L =148,5m

» kanalizacja sanitarna ttoczna z rur PE 100 SDR a&,6éknienie PN 10
0 rury Dz 110x6,6 mm L =108,5m

» studnie rewizyjne betonowe fi 1000 mm wg DIN 4024 L szt.31
w tym o wysokdci:
o od 1,50 do 2,00 szt.8
0o od2,01do 2,50 szt.19
0o od2,51do 3,00 szt.3
0o od 3.01do 3,50 szt.1
» studnia rozpgzna betonowa fi 2000 mm wg DIN 4034 cz. 1 szt.l
* wilazzeliwno-betonowy D400 z zamkyuiem szt.35
» studnie rewizyjne fi 425 wg PN-B10729:1999,;PN-ER6£2001
Z tworzywa sztucznego kpl. 32
* wilazzeliwny C250 z zamkitiem szt.32
* taSma ostrzegawcza z wtopionym drutem sygnalizacyja#300 mm L=109,0 m
* podziemna ttoczniéciekow kpl.1

» ksztaltki polietylenowe:
o kolano Dz110/150  szt.1,
kolano Dz110/300  szt.3,
kolano Dz110/600  szt.1
kolano Dz110/900  szt.2
tuleja kotnierzowa FSI1 110/100 szt.1,
kotnierz F 110/100 szt.1

O 0O0OO0O0O0o
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3. SPRZET

Warunki ogdlne dotyeze stosowania sgte podano w STIF01.00 ,WWymagania Ogolne" pkt. 8sBtvany
sprz:it bedzie zgodny z Dokumentadprojektovy lub inny, jeeli zostanie zatwierdzony przezyniera.
Roboty zwizane z budow kanalizacji sanitarnej ¢ba  wykonywane ¢cznie oraz przy pomocy
nastpujacych narzdzi i urzdzei:

-koparka o pdj. tgki 0,60 n¥

-koparka o poj. tyki —0,25 - 0,40

-koparka chwytakowa o poj. chwytaka 0,25m

-spycharka 55 kW,

-spycharka 74 kW,

-zrywarka przyczepna

-walec statyczny samojezdny

-walec wibracyjny samojezdny

-zag:szczarka wibracyjna

-zespot pgdotworeczy przeweny 10,0 kVA

-zuraw samochodowy do 4 t,

-wiertnica dla przewiertow sterowanych

-zgrzewarki doczotowa oraz elektrooporowa dla iicr P

-urzadzenie do przewiertow poziomych

4.0. TRANSPORT.

Ogolne warunki dotyegce srodkow transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania I@gjopkt. 4.
Zatadunek i roztadunek materiatdw Wykonawedze wykonywat z zachowaniesnodkdw
ostraznaici zapobiegagych uszkodzeniom materiatdw. Stosowaraki transportu édg zgodne z
Dokumentacj Projektove lub inne, jeeli zostan zatwierdzone przez Agniera. Do robot zwizanych
z budovg kanalizacji deszczowegth stosowane nagiujgcesrodki transportu:

- samochaod dostawczy 0,9 t,

- samochod samowytadowczy 5-10 t,

- samochdd samowytadowczy do 5 t,

- samochdd skrzyniowy 5-10 t,

- samochdd skrzyniowy z wgarky o tadowndci do 5 t,

- ciggnik kotowy do 50 KM

- przyczepa samowytadowcza degnika 5 t

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1.-Wymagania ogolne.

Ogolne wymagania dotygze wykonania robot podano w STI-01.00. ,Wymaganigl@e" pkt.

5. Wykonawca zobowzany jest przedsta&inzynierowi do zatwierdzenia zarys metodologii robot
oraz graficzny harmonogram robét chagcy wszystkie warunki, w ktorychetla wykonywane
roboty zwizane z budowkanalizacji sanitarne;.

5.1.1. Roboty przygotowawcze.

Os projektowanych kanatow i obiektow na sieci (steyinnusi wytyczy uprawniony geodeta. O
powinna zost& oznaczona w sposob trwaly i widoczny, przez zalostanie tacucha reperow
roboczych. Poszczegolne punkty osi trasy powinrstaaaznaczone przy pomocy drewnianych
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kotkéw tzn. kotkdw osiowych z gwidziami. Kotki osiowe powinny kiywbite przy kadej zmianie
kierunku trasy, a- na prostych odcinkach co 30-50Nm kadym prostym odcinku powinny zoéta
umieszczone co hajmniegj trzy punkty. Kodviadki powinny by wbijane na obu stronach wykop,
tak aby bylo maliwe odtworzenie osi wykopu podczas wykonywaniadtabemnych. W terenie
zabudowanym repery robocze w ksztatcie hakowshub powinny by montowane ndcianach
budynkéw. Lacuch znakow powinien byowizany z pastwowg siech reperow.

5.1.2. Wykopy.

5.1.2.1 Kanaly grawitacyjne i ttoczne.
Wykopy dla kanatow dla wykonywane ¢cznie lub mechanicznie, deglgbkasci 0,1-0,2 m mniejszej
niz projektowana i pogbiane do wiéciwej wartégci bezpaérednio przed uteeniem podiga lub rur.
Minimalna szerok& wykopu mierzona wewtiz obudowy powinna By dostosowana do
srednicy rurocigu. Przewiduje siszeroké¢ wykopu talg aby odlegté¢ pomedzy zewrtrznymi
sciankami rur &ciarg umocnionego wykopu wynosita 40cm. Szekokminimalna wykopu powinna
wynost dla rur PVC-U kamionkowych:

e 2250 mm s=105,0 cm

e 2200 mm s=100,0 cm

e 2160 mm $=96,0 cm
Szeroké¢ wykopu nie mee by zmniejszana podczas mantaurocagu na powierzchni i uktadania
calych cagdw rur w wykopie. Wszystkie napotkane na trasiekomywanego wykopu rurcgi
podziemne, krzyjace s¢ lub réwnolegle do wykopu powinny zaSteabezpieczone przed uszkodzeniem
oraz jeeli jest to konieczne, podwieszone w sposob gwaganptich dziatanie. Odchylenie kradzi
wykopu na dnie w odniesieniu do osi wykopu nie paezy +/- 5 cm. Po lub w czasie wykonywania
wykopu naley sprawdzt (z udzialem Ilayniera), czy rodzaj gleby odpowiada konstrukcji
fundamentu okedonej w projekcie dostarczonym Wykonawcy. Obudowsvipna by instalowana
stopniowo, w miar pogkbiania wykopu i stopniowo demontowania podczagaania i zagszczania.

5.1.2.2. Tloczni&gciekow.

Przewiduje si wykonanie robét ziemnych dla ttoczétiekdw mechanicznie przy pomocy
koparki chwytakowej. Wykopy natg wykona jako jamiste szalowanie grodzicami stalowymi
lub szalunkami stupowymi. Od chwili rozpageza robo6t ziemnych, za do chwili ich
zakaczenia nie wolno doguai¢ do zbierania siwody w wykopie i zatopienia go. Wykop pod
zbiornik wykonyw& nalezy mechanicznie do ¢bokasci 30cm powyej projektowanego
poziomu posadowienia. Ostatnie 30 cm grunty s&unalezy r¢cznie aby nie naruséa
naturalnej struktury gruntu, tam gdzie przewidugemsadowienie przepompowni na gruncie
rodzimym.

5.1.3. Odwodnienie wykopow.
5.1.3.1. Kanaly grawitacyjne i ttoczne

Nie przewiduje si odwodnienia wykopow dla projektowanej kanalizaghitarnej
grawitacyjnej i ttoczne.
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5.1.3.2. Tlocznidgciekow.

Przewiduje si, ze w czasie wykonywania wykopow dla przepomposanekdéw P-1 wykona
nalezy odwodnienia wykopow .
Dla przepompowni P-1 nalg przewidzi€ pompowanie wody z dna wykopu.

5.1.4. Ukladanie przewodow.

Przewiduje & petrg wymiare gruntu na calej trasie budowanej kanalizacji aamgf. Kanalizagj
sanitarg uklad& nalezy na podsypce z piasknedniego o gr. 15 cm z dokladnym gsrgzeniem i
podbiciem pod pogezenie kielichowe.

Studzienki rewizyjne ukladanalezy na podsypce z piaskredniego o gr. 20 cm.

W przypadku zaistnienia mavos¢ uktadania ruroggu na gruncie rodzimym naile stosowa s do
nastpujgcych zalecé.

Kanaty uktadane w gruncie powinny rieaturalne podiee kpdace nienaruszonym sypkim gruntem o
naturalnej wilgotnéci o wytrzymaldci wigkszej nz 0,05 MPa, zgodnie z PN-86/B-02480,
uformowanym zgodnie z ksztattem dna ruygai(w celu oparcia dna rurggu na catej jego diudoi i

na ¥ obwodu), bez powodowania maraa no korozj Grubd¢é warstwy zabezpieczgej naturalne
podiaze przed naruszaniem struktury gruntu powinna w§rim. Odchylenie gruba warstwy nie
powinno przekracza+/-3 cm. Warstwa ta powinna dysuwana bezgeednio przed ukiadaniem
rurockgu. Po usugciu warstwy zabezpieczagj naley wykon& podsypk zgodnie z Dokumentagj
Projektovy.

5.1.5. Posadowienie ttoczni.

Przed przysipieniem do prac ziemnych pod przepompawstiekOw naley wytyczy w
terenie jej lokalizag. Przewiduje s wykonanie robét ziemnych dla przepompowoiekow
koparky chwytakows.

Wykopy naley wykona& jako jamiste szalowane grodzicami stalowymi lulalsakami
stupowymi. Od chwili rozpoazia rob6t ziemnych montawych a do chwili ich zakéczenia
nie wolno dopéci¢c do zbierania si wody w wykopie i zatapiania go. Podé pod
przepompownie nahy staranne przygotowa

Przewiduje si posadowienie projektowanej przepompowgniekdw na podsypce z piasku
sredniego o grubii 20cm.

W czasie wykonywania wykopu nale na bieaco zabezpiecza éciany wykopu oraz
prowadzé jego ewentualne odwodnienie.

5.1.6. Zasypywanie i zagzczanie gruntu.

Dno wykopu przed zasypaniem powinno zoOsisuszone i 0czyszczone z pozostipo instalowaniu
rurocggu. Stosowany materiat i Sposob zasypywania niegnpgvpowodowda uszkodzenia ruragiu,
jak réwnie wodoodpornej izolacji. Gruliovarstwy zabezpieczgajej w strefie niebezpiecznej
ponad gés rurocggu powinna wynosico najmniej 0,3 m. Jako materiat do zasypywania dl
strefy niebezpiecznej nale zastosowa grunt mineralny, sypki, drobno Iusednioziarnisty, nie
skalisty, bez bryt i kamieni, zgodnie z PN-86/B-8@4 Materiat uyty do zasypywania powinien
zosté ubity z obu stron rurggu przy pomocy specjalnego kompaktoraszezeegolnym
zwracaniem uwagi na wykopy pod miejscamigoih rurocagow. Najwaniejsze jest zagzczanie i
ubijanie gruntu w tak zwanych pachwinach ruygai Ubijanie powinno ky wykonywane przy
pomocy kompaktora, z obu stron rugggi, zgodnie z PN-86/B-06050. Zasypywanie raggi
powinno by wykonywane z wykorzystaniem gruntu rodzimego lukkazanego w Dokumentacii
Projektowej, warstwami, z jednoczesnym c¢gagzaniem zgodnie z nosnPN-S-002205Sciany
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zbiornikdw przepompownéciekow obsypywé nalery zasypk piaskowozwirows (pospétls) bez
kamieni wikszych nk 25 mm i zagici¢ grunt.

5.1.7. Roboty montawe.

5.1.7.1. Kanaly grawitacyjne.

Kanaly powinny by ukladane zgodnie z wymaganiami norm i technglatgtadania przewodow
podaa w. Dokumentacji Projektowe]. Dla zapewraernwiaciwego ut@enia rurocigu, zgodnie
Z zaprojektowaa osh, naley przez punkty osiowo trwate oznakowane na chatacelowniczych
przecagmg¢ sznurek lub drut, na ktdérym zawiesza@st jcgzarek pionu midzy dwoma tatami
celowniczymi. Nachylenie podta wykopu nalgy sprawdz za pomog niwelatora, w odniesieniu do
statych reperow roboczych umieszczonych poza wykopwaz tymczasowych reperdw, ;.
drewnianych kotkow whbitych w dno wykopu. Przed sperzeniem rur do wykopu najle
sprawdzé, czy nie ma widocznych uszkodde powstatlych w czasie transportu lub
przechowywania. Ponadto rury naglestarannie ocZgi¢c ze szczegolnym zwracaniem uwagi na
kielichy i bose kace rur. Uszkodzone rury powinnydysuwane i przechowywane poza obszarem
dokonywania montau. Rury naley opuszczé& do wykopu powoli i ostimie, przy pomocy
krazkéw, wielokgzkow, dzwigow lub rcznie. Zabrania sirzucana rur do wykopu. €zkie rury
opuszczane mechanicznie, powinny luktadane w prawidtowej pozycji kiedy awieszone a
.nastpnie naley zwalnig& wieszak. Odpowiednie odcinki rur powinny ¢byopuszczane do
wykopu na przygotowane i wyrdwnane paedioo odpowiednim nachyleniu. Kéa rura
powinna by uktadana zgodnie z projektowgansh i nachyleniem jak réwniepowinnascisle
przyleg& do podiga na swojej catej dtugoi, co najmniej na 30% obwodu, symetrycznie do\dsi.
celu dokonania petzen rur naley przygotowa odpowiednie zagbienia. Wymiary takich zagbien
beda dostosowane dérednicy i rodzaju patzenia. Odchylenie osi uktadanego ruggai od
ustalonego kierunku ruregju nie mae przekracza+/- 2 cm. Ranice medzy rzdng uktadanego
rurocggu a wartécia podam w Dokumentacji Projektowej nie mggrzekracza +/- 2 cm w
kazdym punkcie ruroggu i nie mog powodowaé ani odwrotnego nachylenia odcinka rugga ani
jego nachylenia rownego zeruzyte materiaty oraz sposéb wykonania kanalizacjitaaej z rur
kamionkowych musg odpowiada przepisom i normom zawartym w ,Wytycznych projekyoh”
firmy Keramo-Steinzeug. Materiaty:yte oraz sposéb wykonywania przykanalikéw sanitdrmusz
odpowiadé przepisom i normom zawartym w ,Warunkach technjichnwykonania i odbioru
rurocagow z tworzyw sztucznych”.

51.7.2. Kanalizacja ttoczna.

Uzyte materialy oraz sposob wykonania przewodow tigch z rur PE mugzodpowiada
przepisom i normom zawartym w ,Warunkach technicmwykonania i odbioru ruroggéw
z tworzyw sztucznych.”

Przewiduje si taczenie rur polietylenowych przewoddéw tlocznych przegrzewanie
elektrooporowe i doczotowe. Do projektu g#ono wykaz ksztattek polietylenowych
niezkezdnych do wykonania poszczegolnych odcinkow przewotidcznych.

Montaz przewodu ttocznego powinien odbyévsic w temperaturze od’@o 30C.

Przewdd ttoczny w wykopie natg uktad& luzno.

Na przewodzie ttocznym wg¢ naley taSme sygnalizacyjg z wtopionym drutem. Nad
przewodem ttocznym w odledgio min. 30 cm utay¢ nalezy taéme ostrzegawcg niebieslk.
Oznakowanie trasy przewodu ttocznego wykomalezy tabliczkami oznaczeniowymi. Do
wykonania odgakienia i zatamania sk odpowiednie ksztattki, ktére muszposiada taki
sam wspotczynnik MFI jak rury PE.
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Do projektu zaczono wykaz ksztattek polietylenowych niedhych do wykonania
poszczegolnych odcinkow przewodow ttocznych.

Ksztattki i rury w miag mazliwosci powinny by wykonane przez jednego producenta.
Ksztaltki gczone g z rurami PE poprzez zgrzewanie elektrooporoweczdimwe.

51.7.3. Ttoczniaciekéw.

Zbiornik przepompowni naly montowa zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i
odbioru rob6t budowlano-morawych a prace zwrzane z jego transportem i mosgan
winny byt wykonane pod nadzorem. Roboty mawiae przepompowni natg wykona przy
pomocy agwigu samojezdnego o adigu odpowiednim do eizaru przepompowni zgodnie z
zaleceniami dostawcy ttoczni.

5.1.8.Badanie szczelsa kanalizacii.
51.8.1. Kanaty grawitacyjne.

Rurochgi kanalizacyjne powinny podle§dadaniu w zakresie eksfiltracji do gruntu i irdiji
wod gruntowych do- rurogiu.

Badanie eksfiltracji polega na napetnieniu ruggui kanalizacyjnego wadtacznie ze studniami.
Po osignieciu przez wog w gornej studni wysol&ai rownej 0,5 m ponad g&rkrawedz wiotu,
nalezy napetniony ruroag pozostawi na | godzig. Po uptywie | godziny nie powinien nagic
zaden wyciek oraz na pgizeniach nie magpojawk sic krople wody. Zabrania"sdolewania wody
podczas badania. W czasie badania poziom wodyaymeptpowinien zostaco najmniej 0,5 m
ponizej

dna wykopu.

5.1.8.2.Kanalizacja tloczna.

Szczelné¢ przewodow kanalizacji tlocznej powinna zapetvnitrzymanie dnienia
probnego przez okres 30minut podczas przeprowadzproby hydraulicznej. @nienie
prébne powinno wynoéi 1,5 cknienia roboczego nie mniej nil,0 MPa. Przy
bezwykopowej budowie przewodow kanalizacyjnych malebad& jego szczeln& zgodnie
z normy PN-EN 1610.

5.2. Warunki szczegétowe.

5.2.1. Kanalizacja sanitarna

Projektuje si kanalizac} sanitarm grawitacyjra z rur PCV-U ze&icianky lita SN 8 klasy S
wg PN-EN 1401:1999 lub rownowsaych osrednicy Dz 200x5,9 mmgézonych na uszczelki.
Przewiduje si zaprojektowanie czterech odcinkéw kanalizacji sanej w pasie drogowym
ulic miejskich o naspujacych:

» kanal sanitarny KS-1 o dtuga L=140,0 m (ul. Skowronkow)

» kanat sanitarny KS-2 o dtuga L=28,0 m (ul. Skowronkow)

» kanat sanitarny KS-3 o dtuga L=27,5 m (ul. Skowronkow)

» kanat sanitarny KS-4 o diugo L=17,0 m (ul. Wesota)

» kanal rozpgzny o diugdci L=7,0 m (ul. Skowronkow)
Catkowita dtugéc projektowanej kanalizacji sanitarnej grawitacyjngnosi L=219,5m.
Projektuje s} kanalizag} sanitar grawitacyjm w pasie drogowym ulic miejskich.
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Na trasie kanalizacji sanitarnej projektuje 30 studni rewizyjnych fi 1000mm betonowych wg
DIN 4034 cz.1. Wysoka& studni rewizyjnych fi 1000 betonowych przedstaveéarostaty na
poszczegolnych profilach podinych oraz w zalczonej do projektu tabeli elementéw studni.
Przed i za kadg studni kanalizacyjs nalezy zamontowa kréciec bosy lub kielichowy fi 200
mm (przegub) o diugei L=600 mm.
Na trasie projektowanej kanalizacji grawitacyjnej2D0 mm oraz dz 250 mm projektuje si
studniach rewizyjnych p¢ kaskad zewgtrznych Dz 200/160 mm (szt4) oraz Dz 250/2000
(szt.1) o naspujacych wysokdciach:

* w studni S1 o wysokmi h=0,74 m na kanale KS-1

e w studni S1 o wysokmi h=0,92 m na kanale ogolnosptawnym KS-1.2

e w studni S2.1 o wysokei h=0,92 m na kanale KS-2

e w studni S2.1 o wysokeai h=0,92 m na kanale KS-3

* w studni S1 o wysokei h=0,97 m na kanale KS-4
Technologt wykonania kaskady zewtiznej przedstawiono na rys.14.
Na trasie kanalizacji sanitarnej projektuje studn¢ rozpkzng SR-1 betonow o srednicy fi
1000 mm zgodnie z rys13. Stugrie od wewntrz naley wyposay¢ w biofiltry typu MM.
Studni rozprzng zlokalizowano na kiicu przewodu ttocznego T-1 przedaazeniem jego do
kanatu grawitacyjnego KS-1. Jednogzie projektuje s odcinek kanatu rozpgznego
grawitacyjnego fi 200 mm z rur PVC-Udzacego studzienk rozpgznag SR-1 ze studai
rewizyjmg S12 na kanale grawitacyjnym KS-1 o diegd_=7,5 m.
Przewiduje si, ze projektowana studnia rozpana posiadabedzie wysoké¢ 1,80 m.
Jednoczénie projektuje s dwa odcinki przejczeniowe kanalizacji ogolnosptawnej
grawitacyjnej z rur PVC-U zescianky lita SN8 klasy S wg PN-EN1401:1999 Ilub
rownowanych o srednicy Dz 250 mmakczonych na uszczelki. Projektujec shastpujace
odcinki kanalizacji ogélnosptawne;j:

» kanat sanitarny KS-1.1 o dtugm L=13,0m (ul. Skowronkdw, ul. Dziecinna)

* kanat sanitarny KS-1.2 o dtugm L=9,5 m (ul. Skowronkdw, ul. Wesota)
Catkowita dtugéc projektowanej kanalizacji ogolnosptawnej wynosi2=5 m.
Na trasie kanalizacji ogdlnosptawnej projektuje divie studzienki rewizyjne w miejscu studni
istniejgcych fil000 mm betonowe wg DIN4034 cz.1
Wysoka¢ studni rewizyjnych fi 1000 mm betonowych przedstawe zostaty na
poszczegolnych profilach podiaych oraz zalczonej do projektu tabeli elementéw studni.
Prze i za kada studng kanalizacyjna naley zamontowaé krociec bosy lub kielichowy fi 250
mm (przegub) o diugri L=600 mm.
Trag kanalizacji sanitarnej oraz ogoOlnosptawnej przad&ino na projekcie
zagospodarowania terenu rys.1do rys2 oraz na proedithiznym rys.4 do rys.8. Dodatkowo na
istniegcym kanale ogoélnosptawnym w ul. Dziecinnej projéktsic zabudowé 9 studni
rewizyjnych betonowych wykonanych wg DIN4034 czd ktorych podiczone leda nowo
projektowane przycza sanitarne oraz wymia8 zwieaczen istniegcych studni rewizyjnych fi
1000 mm zgodnie z talyeélementéw studni.

5.2.2. Przygczai sanitarne

Projektuje s} przylacza sanitarne z rur kielichowych z PVC-Useeanks litg

SN8, klasy S wg PN-EN 1401:1999 lub réwnawgch osrednicy Dz 160x4,7 mmgézonych
na uszczelki. Przgkza sanitarne zaprojektowane zostaly w ten spoadp,jak najprécie;
mozna bylo podiczy¢ do nich istniejca w poszczegdlnych domach jednorodzinnych
wewretrzng kanalizagt sanitarg. Na kadym przyhczu sanitarnym w odlegdoi max do 1,0

m od granicy dziatki zabudowanalery studné inspekcyja o srednicy® 425 mm z tworzywa
sztucznego. Studiinspekcyja @ 425 mm zaopatrzy naleey w betonowy pieitien
odcigzajagcy oraz wiazzeliwny C250 wg PN EN 124 z zamkgiem.
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Projektuje st przylacza sanitarne o nggtujacej diugdgci:

* na kanale sanitarnym KS-1 szt. 16 o dkajc.c=67,5 m

* nakanale sanitarnym KS-2 szt. 3 o dit@d.c=12,0 m

* na kanale sanitarnym KS-3 szt.4 o digjd.c=18,5 m

* na kanale sanitarnym KS-4 szt.1 o ditagjd.c=6,0 m
Dodatkowo w ul. Dziecinnej projektujeesP przyhczy sanitarnych Dz160 mm PVC-U o
diugcdéci catkowitej Lc=44,5 m.
Catkowita dlugé¢ przylczy sanitarnych wynosi L=148,5 m. Prgya sanitarne wezone
beda do projektowanej kanalizacji sanitarnej przez gktpwane studzienki rewizyjne fi 1000
mm. Spadki przyczy kanalizacji sanitarnej wyniknz ustalé@ wysokaciowych w trakcie
budowy lecz nie magby¢ mniejsze ni 1,5%. Dlugd¢ i spadki poszczegolnych przykanalikbw
sanitarnych przedstawiono w tabeli galonej do dokumentacji projektowej. Przed
przystpieniem do prac zwranych z wykonaniem przgdzy kanalizacji sanitarnej néle
porozumié€ si¢ z wiacicielami poszczegolnych zabudowanych posesji.

5.2.3. Tiéczniaciekow

Ze wzgkdu na uksztattowanie terenu projektuje podziemn ttoczni sciekdw. Podzieman
ttocznie sciekdw zlokalizowa nalezy zgodnie z projektem zagospodarowania terenu nys.1
dziatce nr 35/1. Rozwtanie technologiczne tlocziciekow przedstawiono na rys.12. Teren
wokot ttoczni sciekoOw naley zagospodarowa zgodnie z rys.17. Projekt zalicznikowego
zasilania ttocznéciekOw obgty jest oddzielnym opracowaniem technicznym.
Ttoczniasciekdw ttoczyscieki sanitarne przewodem ttocznym T-%rednicy Dz 110 mm PE o
dhugcéci L=108,5 m do projektowanej studni rozpmej SR-1.
Obliczenia wydajnéci hydraulicznej projektowanej ttocziciekow dokonano na podstawie
ilosci istniegcych domow jednorodzinnych nate/ch do zlewni danego kanatu.
Przygto nasgpujace dane wyjciowe do obliczania ileci sciekow bytowo — gospodarczych:
a) ilos¢ domow istniejcych m=7
b) przygto wskanik n = 3,5 oséb na dom jednorodzinny
c) przygto jednostkowe ztycie wody q = 130 dm3/M x d
d) przygto wspétczynnik

nierownomiernéci godzinowej Nh = 2,5

nierbwnomiernéci dobowej Nd = 1,4

Obliczanie ilgci sciekéw:

a) Srednia dobowa

Odmax = min(q
100C
Qdmax= 71351130 _ 319m°/d
100C
b) maksymalna dobowa
Odmax= minlg[Nd
100C
Qdmax= 71351130014 446m°/d
100C
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C) maksymalna godzinowa

oh=V 5= 4055 gazme/n
24 24
Qh= 013dm’/s

Dobor i zasada dziatania ttoczniciekow

Do przepompowywanidciekdw kanalizacyjnych projektujeespodziemn ttocznie sciekow
typu AWALIFT firmy Strate lub rownowang.

Dzieki zainstalowaniu tloczni bezpeednio w cagu technologicznym, jako element
zamknetego systemu, nie jest wymagane zachowaadne] strefy ochronnej ze wedu na
wystepowanie odoréw i zwazkdw toksycznych, hatasu oraz innych czynnikow sttikg/ch.
Brak bezpéredniego kontaktu zesciekami o0s6b obstugggych ttoczng eliminuje
niebezpieczéstwo zatrucia siwydzielanymi przecieki zwigzkami toksycznymi.
Rozmieszczenie poszczegolnych zespotdbw na gewvnzbiornika w miejscach tatwo
dostpnych zapewnia obstudze higieniczne i bezpieczrrenkapracy.

Urzadzenie odpowiada warunkom wymaganym w polskim peawizakresie bezpiearstwa i
higieny pracy oraz ochronyrodowiska. Spetnia ponadto dyrektywy Unii Europeggk
stosowane w zakresie gospodaiekowej oraz normPN-EN 12050-1.

W odr&@nieniu od tradycyjnych przepompowni budowanych rezid otwartych komor
czerpalnych z wykorzystaniem pomp zatapialnych,eshhologii ttocznisciekow scieki g3
gromadzone w szczelnie zaméyin metalowym zbiorniku, wypogsanym w dodatkowe
zespotly technologiczne shce separacji @&ci statych. PrzetltaczanigciekOw ze zbiornika
urzadzenia do ruroggu tlocznego nagpuje za pomag wielokanatowych pomp wirnikowych
zainstalowanych na zewtnz zbiornika ttoczni.

Istota technologii polega na oddzieleniu (separagawartych w s$ciekach statych
zanieczyszcze (skratek), ich czasowym przetrzymaniu waewn zbiornika tloczni, a
nastpnie przettoczeniu w strumieniu przepompowywanyakkow do rurocjgu ttocznego.

W tym celu, wewntrz zbiornika ttoczni $ wbudowane tzw. separatory, w ktérych epsfe
proces oddzielenia i czasowego magazynowania &krBwdczyszczone w ten sposdtieki
wypetniap metalowy zbiornik ttoczni, a po jego napetnienia gomog wielokanatowych
pomp wirnikowych g przettaczane do ruragju ttocznego, wyptukgg po drodze z separatora
wczeniej oddzielone skratki.

Zastosowana technologia eliminuje kontakiekdéw z otoczeniem, unmibwia rezygnacs z
krat stizacych do oddzielenia e%ci statych, chroni pompy przed zapchaniem i nadnyier
zuzyciem, gwarantuje niezawodne dziatanie, zapewngiehiczne warunki obstugi oraz
ekologiczne bezpiecastwo pracy przepompowni.

Szeroki zakres wydajdoi oferowanych urgdzer, uzyskiwane wysokai podnoszenia
sciekbéw przy duej sprawnéci pomp, niskie koszty eksploatacji i konserwasfanows o
nowoczesngci ttoczni.

Zasada dziatania ttocznisciekow.

Tiocznia sciekdéw jako zamknite, szczelne uszlzenie jest ustawiane w suchej komorze do
ktorej 9 doprowadzanécieki.

Naptywapce scieki s gromadzone wewtrz zbiornika ttoczni, a po agynigciu okrelonego
stopnia jego wypetnienia przettaczane do ruragu ttocznego.

Cykl przepompowywaniéciekéw przebiega w dwoéch fazach:

| — napetnianie zbiornika ttoczni z wegtrenym oddzieleniem zawartych $giekach statych
zanieczyszcze
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Il — pompowanie paiczone z wyptukiwaniem wczriej oddzielonych skratek.

Faza | NAPELNIANIE TEOCZNI

Scieki doprowadzaneasrurochgiem grawitacyjnym najezciej bezpérednio do zbiornika
ttoczni. Rurocag doprowadzagcy scieki winien by wyposaony w zasuw odcinagca doptyw,
ktora nalezy zainstalowé najlepiej wewgtrz komory przepompowni.

Przy otwartej zasuwidcieki wptywap swobodnie do wgtrza ttoczni, trafiggc do komory
wstepnej tzw. rozdzielacza, ktory spetnia dwajdnkcic:

kieruje naptywajcescieki do separatorow skratek,

zatrzymuje wksze ciata state, zabezpiecgaj tym samym rurogg ttoczny przed
niepazadanym zapychaniem.

W rozdzielaczu osadzagsponadto cgs¢ wyskpujacego wsciekach tluszczu, ktory podobnie
jak zanieczyszczenia o gkiszych gabarytach jest usuwany podczas okresowszdghddow
konserwacyjnych ttoczni.

Pomkdzy rozdzielaczem a komprzbiorcz, ktdra wypelniap podczyszczonescieki,
wbudowane g separatory statych zanieczysztz®ajg one zadanie oddzielenia (odcedzenia) i
czasowego zatrzymania skratek. W tym celiudiaseparator wypogany jest w rozdzielcze
klapy zwrotne (po dwie w kalej komorze), sptyscie dociskane do wyghdéw lub kotkow
rozmieszczonych na jego boczriejanie. Uktad ten stanowi swoisty rodzaj kraty, rkego
skutecznéc jest definiowana wysokaig i rozstawem wspomnianych wyptw.

Pojemnd¢ separatorow oraz wielké zamontowanych w ich witrzu klap zwrotnych jest
dobierana odpowiednio do #lci sciekow przeptywajcych przez ttoczgi

Wewmgtrz separatora umieszczono ponadto ,phaed] kule, ktora petni funkae zaworu
zwrotnego. Kula uniemdiwia cofanie s¢ sciekbw do rozdzielacza i dalej do rurggu
grawitacyjnego, podczas ich przettaczania.séllseparatorow zamontowanych w ttoczni
odpowiada iléci zainstalowanych pomp.

Kazdej pompie zamontowanej na zbiorniku tloczni jeglypisany odgbny separator.
Pozbawione statych zanieczyszezeodczyszczondcieki wptywap do komory zbiorczej,
wypetniagc ja stopniowo do zadanego poziomu. Stapieapetnienia komory zbiorczej
mierzony jest za pomadzw. czujnika wartéci granicznych (sondy analogowe)).

W standardowym wykonaniu czujnik ten sygnalizugy fpoziomy zwierciadta cieczy:
,poziom maksimum?”, przy ktorym zostagahczone pompy,

»,P0ziom minimum?”, przy ktorym nasgpuje wyhczenie pomp,

.,poziom awaryjny”, ktéry wysipuje w przypadku pirzenia $ciekéw, informugc o ich
nadmiernym w stosunku do zaémego doptywie lub braku ntwosci przettoczenia (np.
wskutek niedranasci rurocihgu ttocznego).

Faza ll TLOCZENIE

Faza pompowania zostaje zapgikpwana po wypetnieniu komory zbiorczej do zadanego
»-poziomu maksimum”. Czujnik warkgi granicznychsledzi stopié wypetnienia zbiornika
ttoczni i przekazuje odczytany sygnat do sterownkitary zaradza algorytmem pracy pomp.
Sterownik jest wypos@any w mikroprocesor zaprogramowany stosownie doarpatrow
okreslonych indywidualnie dla realizowanego projektu ggampowni. Przetworzony sygnat
stopnia wypetnienia komory zbiorczej powodujesgzaenie jednej z pomp lub zespotu pomp.
Kazda ttocznia typu komunalnego lub zastosowana walasjach uaytku publicznego jest
wyposaona minimum w dwa zespoty pomp,zkiy o wydajndci odpowiadajce] zataonej
maksymalnej wydajniei przepompowni. Oznacza tze kazda ttocznia posiada 100% rezerwy
wydajnaci zainstalowanych pomp.

Program zainstalowany w sterowniku przewiduje piieam prag pomp. Oznacza tge w
czasie pracy jednego zespotu pomp, drugi ukiad geltawiony i oczekuje na sygnat
aktywacji. Po ukaczeniu fazy ttoczenia lub zadanego wi&thej czasu pracy pompa zostaje
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wytaczona, a jej funkcje przejmuje pompa ,odpoczygeaj. W uzasadnionych przypadkach
mozliwa jest rownoczesna praca dwoch zespotow pompbwyc

Pompy zasysajscieki kré¢cem ssawnym umieszczonym w okolicy dna zbiorni@ezthi.
Strumier przettaczanycliciekow otwiera zamontowane w separatorze klapyzietaigce oraz
klapowy zawor zwrotny zainstalowany na przewodfeznym. W tym czasie umieszczona
wewmngtrz separatora kula odcina wyptywsciekdbw do rozdzielacza i ruregu
doprowadzajcegoscieki do ttoczni.

Uksztaltowanie  powierzchni  wewinznej separatora powoduje,ze  wieksza¢
zmagazynowanych w nim skratek jest wyptukiwana oezgiku fazy przettaczania. W trakcie
dalszego pompowanigciany komory separatora oczyszczamezsosadow, ttuszczu i tym
podobnych zanieczyszaze

W czasie fazy ttoczenidciekOw przez jedm z pomp, doptywajce nieprzerwaniescieki
kierowane g przez rozdzielacz do separatora pompy pozgspjw spoczynku i dalej do
komory zbiorczej. Pojemrié komory zbiorczej separatorow orazsida wydajngé pomp g
dobierane indywidualnie odpowiednio do zBago projektu, z uwzgtinieniem rodzaju,
objetosci i intensywndci doptywapcychsciekow.

Na uwag zastuguje procedura wigdzenia zespotu pomp po @ghieciu minimalnego poziomu
sciekbw w zbiorniku, uruchamiana sygnatem z czujnikartasci granicznych. Catkowite
zatrzymanie pracy pompy jest poprzedzone tzw. @rasiobiegu”. Na skutek niskiego
poziomusciekdw w czasie dobiegu pompa zasysa dodatkowogimei i czs¢ osadow (np.
piasku), zalegapych na dnie komory zbiorczej. Przettaczane wraziexz pecherzyki
powietrza napowietrzajscieki, ograniczac ich zagniwanie w ruroggu ttocznym. ,Czas
dobiegu” mae by regulowany odpowiednio do wymogow technologicznyrshz potrzeb
wynikajagcych z warunkéw lokalnych.

Wydajna¢ zainstalowanych pomp gwarantuje wypompowaitiekéw z komory zbiorczej
przy ich maksymalnym doptywie. Czas pracy pomp maeh jednego cyklu jest ograniczony i
wstepnie zaprogramowany przez producenta.

Zainstalowane na pompach gdp elektryczne & chtodzone wycznie powietrzem i w
przewaajgcych przypadkach przystosowane do pracygtej. W konsekwencji nahy
przewidzi€ wentylacg grawitacyjm, w szczegolnych przypadkach wentytagjechanicza,
zapewniggca prawidiowe warunki pracy i eksploatacji zespot@empowych i komory
przepompowni. Przestrzeganiezireu pracy pomp i silnikdw elektrycznych wptywa nehi
trwatos¢ i co sk z tym wigze, na niezawodrio pracy ttoczni.

Tlocznia s$ciekbw nie wymaga statej, codziennej obstugi. Systesterowania jest
przystosowany do zdalnego nadzoru nadptiaczni.

W warunkach eksploatacyjnych serwisowanie tloczdbywa s¢ podczas okresowych
przeghdow konserwacyjnych, dokonywanych w agistch co 6 do 12 miegiy.

Ttoczniasciek6w sanitarnych tzw. ,przepompownia typu sucliegaastosowaniem ugdzen
ttoczacych — tloczni sciekdw, charakteryzuje ¢izamknetym obiegiem sciekéw, ktory
eliminuje ich kontakt z otoczeniem.

Przepompownia musi spetdiawarunki okrglone w PN/EN-12050-1: ,Przepompownie
sciekow w

budynkach i ich otoczeniu. Przepompownie zawiem]j fekalia” certyfikowane przez
uprawnion

niezaleng instytucje oraz PN/EN-12050-4 Zawory zwrotne doemompownkiciekow(...).

Wymagania dotyczce ttoczni:

zbiornik retencyjny winien by zamknéety, wodoszczelny i pomija¢ otwory wentylacyjne -
zabezpieczony przed wydzielaniem odorow oraz odpoawypadek girzeniasciekow;
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zbiornik urzdzenia do ttoczenia w kdych warunkach eksploatacyjnych mac bstabilny,
sztywny, zbudowany z metalu i odporny na oddzialyeaagresywnychiciekdw przez
zabezpieczenie powtokami antykorozyjnymi;

zastosowane ugdzenia (zgodnie z zapisami PN/EN 12050-1) weblar przepompowni
powinny eliminow& gospodark skratkami, tzn. podnasiscieki razem ze wszystkimi
czesciami statymi, jakie § zwykle zawarte wsciekach bytowo-gospodarczych; wyklucza si
mozliwos$¢ zastosowania ugdzer rozdrabniggcych fekalia;

urzadzenie musi posiadaminimum dwa pracyge przemiennie zespoty pomp, o wyddpio
rownej maksymalnej projektowanej wydagooprzepompowni;

pompy musz by¢ chronione przed bezp@dnim kontaktem oraz zablokowaniem zawartymi w
sciekach czsciami statymi przez zastosowanie separatorow o wdEniej, sprawdzonej
konstrukcji; kady separator jest zbiornikiem sedymentacyjnym wdisiz pionowego walca,
posiadajcym otwor wlotowy w gornej e#ci, dwa wyloty wscianie bocznej (dolny-gtowny i
gorny-wspomagagry) do kanatdwdczacych separator z porgporaz wylot wscianie bocznej
w kierunku rurocigu ttocznego; podczas naptywu grawitacyjneég@ekow przeptyw przez
separator odbywa ¢iw ptaszczynie pionowej -z goéry na dot, do otworu gtdwnego
wylotowego zlokalizowanego w dolnej-sedymentacyjn@zesci  separatora; — deki
zastosowaniu wspomagaggo otworu wylotowego povigj strefy sedymentacyjnej, przeptyw
sciekdéw przez separator i napetnianie zbiornika y@gtewnione nawet w przypadku zapchania
dolnego wylotu; kady z dwéch wylotéw w kierunku pompy jest wypasay w elastycza,
uchylm klape cedzcs, ktora otwiera si jedynie dz¢ki elastycznéci materiatu z jakiego jest
wykonana, bez zadnego mechanizmu zawiasowego, co zabezpieczae¢ Klagzed
zablokowaniem w pozycji otwartej; po zeteniu s¢ pompyscieki wttaczane $do separatora
przez dwa kanatly, z ktérych dolny jest odpowiedniata osigniecie odpowiedniej pdkosci
ptukania w czsci sedymentacyjnej separatora, a je§¢est wspolna z ogiwylotu z separatora
do rurocagu ttocznego, natomiast gorny kanat, ktéreggest przesugia réwnolegle w gar
w stosunku do osi kanatu dolnego, jest odpowiddyiaza wytworzenie przeptywu
turbulentnego, gwarantigego wyptukanie separatora z¢&a statych, nawet w przypadku
zapchania dolnego kanatu; podczas pracy pompyyetast klapy cedge otwierag Sie,
pozwalajc sciekom na swobodny przeptyw w calym obszarze paze#nia (pocavszy od
wylotu z pompy), bez pozostawienia $wietle przelotu jakichkolwiek statych elementow
konstrukcji uradzenia (typu krata, sito, koszeg¢mwe itp.), co gwarantuje skuteczido
oczyszczania giseparatorow; budowa separatora wykluczaliwo$¢ cofniccia sk sciekow z
separatora do rozdzielacza, bez wdgl na stan pracy pomp i poziostiekOw; zapewnienie
jednego kierunku przeptywu przez separator stanpawvieradto plywajce, samoczynnie
zamykajce maliwos¢ cofniccia $ciekOw z separatora pod wplywem wzrostu poziomu
sciekow.

przy doborze urgzeh i przewodow ttocznych dla obszaru przettaczaoiakéw obcyzonych
fazg stah, w tym rownie w strefie separacji skratek, naje bezwzgtdnie zachowa
minimalny swobodny przekrdj (tzw. wolny przelot Bulie mniejszy nt @ 100 mm; wynika to
ze specyfiki technologii zastosowanej w ttoczniéclekow;

pompy winny by tatwo dos¢pne, trwale zamocowane do zbiornika na zgwnurzdzenia;
pompy winny posiada typows, tradycyjry konstrukcg pompy wirowej, bazuga na
standardowych (handlowych) gziach zamiennych; dgi temu mog by¢ naprawialne (z
mozliwoscig przewinkgcia silnikdw) i serwisowane poza serwisem produgend mae mie
duze znaczenie dlazytkownika w okresie pogwarancyjnym;

dopuszcza si wytacznie stosowanie wirnikdw wielokanatowych (min. &alatlowych)
pototwartych, ktdre g odpowiednie do pracy w podczyszczonychiekach przy zapewnieniu
wysokiej sprawngci;

zbiornik retencyjny tloczni na gornej powierzchninien posiadé otwor rewizyjny, ktéry bez
rozszczelniania ptaszczyzn bocznych, pozwala na:
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a. fatwy monta i demonta wszystkich zainstalowanych w jego girzu podzespotéw,

b. kontrok stanu technicznego komory retencyjnej i pozostagspotow,

c. sprawne wykonanie prac serwisowych, w tym oozzsazie wetrza zbiornika z osadow
badz ztogdw ttuszczu.

Dopuszcza sizastosowanie ttocziciekow producentow, ktérzy wyka sie lista wdrozen w
co najmniej 10 inwestycjach, gdzie obiekty pracponad 5 lat na terenie Polski, pod
warunkiem zachowania petnej zgodaiotechnologii z dokumentacprojektows i ST. Obiekty
te powinny posiadaminimum te same lub wgze parametry techniczne (m. in. wydajo
oraz wysoké¢ podnoszenia pompy, cechy materiatowe, budowa ysteeparacji) jak w
niniejszej inwestyciji.

Ttocznia musi posiadaopinic techniczi o braku zagrgenia wybuchem i parem.

Budowa ttocznisciekow

Zbiornik urzdzenia do ttoczenia w kdych warunkach eksploatacyjnych ma¢ kstabilny,
sztywny, zbudowany z metalu i odporny na oddzialyi@aagresywnychiciekOw przez
zabezpieczenie powtokami antykorozyjnymi. Sepayat@owinny by wyposaone w
elastyczne, uchylne zespoly cede, ktdre otwieraj sic w czasie tloczenia, pozwadaj na
swobodny przeptyw w caltym obszarze przettaczan@wszy od wylotu z pompy) bez
pozostawienia wwietle przelotu jakichkolwiek statych elementow ktmikcji urzdzenia, co
gwarantuje skutecz®é oczyszczania ei separatorow; nie dopuszcza separatoréw ze
statymi elementami cedeymi pozostajcymi stale wswietle przeptywusciekéw (typu krata,
sito, kosze pitowe itp.)

Do przettaczanidgciekow sanitarnych, odprowadzanych z przymadg zlewni kanalizacyjnej
na podstawie wydanych warunkéw technicznych or&odanych obliczé hydraulicznych w
projekcie przyto jako przepompownie - ttocznsciekow STRATE AWALIFT typu 74/2 lub
réwnowang z dwoma pompami typu ST 65/80-150 o mocy 0,75 kW.

Tiocznia lgdzie umieszczona w studni szczelnej prefabrykowanaggdw, wodoszczelnych
W8 z betonu>C35/45, zabezpieczonych abizolem przed agresywoth gruntows, taczonych
na uszczelki gwarantage szczeln@ polgczen o srednicy wewgtrznej Dw=2000 mm oraz
wysokaci Hc=4,10 mm.

Ttocznia sciekbw wyposaona jest w ruy wentylacyjry wywiewrng PVC-U na dnienie min
PNG6 osrednicy Dz 110 mm zakazory kominkiem wentylacyjnym. Kominek ten wypasay
jest w uktad filtracyjny z wgla aktywnego. Komora ttoczdciekOw wyposaona jest w ruy
wentylacyjra nawiewry PVC-U osrednicy Dz 160 mm klasy SN4 z wentylatorem zakaory
kominkiem wentylacyjnym. Wywiew z komory ttoczégiekow wykonany jest rgrwywiewng
o srednicy DN 200 ze stali kwasoodpornej zagmorg kominkiem wentylacyjnym i
umieszczog na pokrywie wiazu. Odwodnienie pompowe komory sygbrojektuje si ze
studzienki (rapia) 2400x400mm w dnie za ponaguompy odwadniagej.

5.2.4. Przewdd ttoczny

Projektuje s} przewod kanalizacji ttocznej z rur polietylenowy&t 100 SDR 17,6 na
cisnienie PN 10 csrednicy Dz110x63,6 mm i diugoi L=108,5 m prowadg go w pasie
drogowym ulicy Skowronkow.

Przewod tloczny projektuje igeneralnie naredniej gébokasci od 1,40 m m ppt obok
kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej lub w oddzigimwykopie.

Przewaod ttoczny wprowadzany jest przed godéniem do istnigrej kanalizacji sanitarnej do
studni rozpgznej SR-1 osrednicy g 1000 mm betonowej wg DIN4034 cz.1. o kgsoi
H=180cm..
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6. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY.

Przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej mngleprzestrzega przepisOw bezpiecastwa |
higieny pracy zawartych w odfmmych rozporgdzeniach i przepisach. Kierownik budowy
zobowpzany jest do opracowania planu ,bioz" | przedstawiego do zaakceptowania
Inzynierowi.

7. KONTROLA JAKGCI.

7.1. Zasady ogolne.

Ogollne zasady dotygze kontroli jakéci podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogdlne" pkt.
6.Kontrola jakeéci wykonywanych robot dolzie dokonywana przez poréwnanie wykonanych robét z
Dokumentagy Projektovd, Specyfikacjami Technicznymi oraz ich zgo&éinoz warunkami
technicznymi.

7.2. Kontrola wykonania.

Kontrola wykonania sieci kanalizacyjne] sanitarraplega na sprawdzeniu zgoériobudowy z
projektem. Nalgy sprawdzi:

a) wytyczenie osi przewodu,

b) szeroké&: wykopu,

c) gkbokas¢ wykopu,

d) szalowanie wykopu,

e) zabezpieczenie od afien ruchu kotowego,

f) odlegié¢ od budowy ssiadujicej,

g) zabezpieczenie innych przewoddw w wykopie,
h) rodzaj podiza,

i) rodzaj rur i ksztattek,

) skladowanie rur i ksztattek,

k) utazenie przewodu,

[) zag:szczenie obsypki przewodu,

) studzienki kanalizacyjne,

m) przepompownigciekow

Os przewodu, powinna Byzgodna z wytyczeniem wykonanym przez geodet dowizaniu do
punktow stalych, potwierdzonych na szkiceodgzyjnym, przy spelnieniu wymagatasciwego
rozporzadzenia.

Glebokas¢ wykopu powinna by zgodna z 5.1.2. Natomiast maksymalna szééokgkopu nie
powinna przekraczaszerokéci okreslonej w projekcie. Wykop powinien byzabezpieczony przed
naptywem wod opadowych. Przed naptywem wdd opadbvppwinien zabezpieczadpowiednio
wyprofilowany teren. Sposob olieinia wdéd gruntowych powinien bywykonany zgodnie z
Dokumentagj Projektows. Szalowanigcian wykopu powinno zabezpie@zyego stateczrig i
jesli projekt nie przewiduje inaczej, szalowanie towpmo by usuwane w migr postpu
zasypki wykopu.

W obrbie klina odtamu niezabezpieczonycian wykopu niedopuszczalna jest komunikacja.

Jeli komunikacja odbywa si w obrbie odtamu scian wykopu, konieczne jest zastosowanie
odpowiedniej obudowy wykopu. Odlegéobudynkow od przewoddw sieci kanalizacyjnej dlag
odrebne przepisy, zmniejszenie  tych  odlégtlo wymaga  kadorazowo — opracowania
odpowiedniego zabezpieczenia.
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Zabezpieczenie skrzgwan innych przewodow podziemnych z wykopem powinné twkonane
zgodnie z Dokumentacj Projektowy, Specyfikacjami Technicznymiodpowiednimi przepisami.
Zabezpieczenie tych  przewodow polega neh i podwieszeniu, ochronie  przed
uszkodzeniami mechanicznymi w postaci obudowy arelaronie przed ichécigciem przez
pozostawienie szpar w oszalowaniu wykopu. Rurytaitkz, studzienki kanalizacyjne, armatura,
powinny by zabezpieczone i sktadowane na ptaskim, réwnymtogad Wybrany rodzaj
podiaza pod uktadane ruragi okresla Dokumentacja Projektowa. Na pogio naturalnym
przewod powinien by zagkbiony na catej diugaei, co najmniej na % swojego obwodu. Na
podtazu naturalnym z podsypkoraz podtau wzmocnionym, przewdd powinien dytozony
zgodnie z Dokumentagj Projektovs. Obsypka przewodu powinna dyprzeprowadzona
szczegolnie starannie, zagczona ¢gcznie lub mechanicznie, w zatesci od wymaga
ustalonych w Dokumentacji

Projektowej i Specyfikacjach Technicznych. Wykomastudzienek kanalizacyjnych zgodnie z
Dokumentacj Projektova. Wysoka¢ zasypki wsgpnej, tj. warstwy gruntu, nad wierzchem
rury, nie powinna by mniejsza ni 30cm. Zagszczanie zasypki wgtnej powinno w zasadzie
odbywa si¢ recznie. Zagszczenie zasypki gtownej  przewodu #@mo odbywé Sk
mechanicznie. Ustalony stopieag:szczenia gruntu powinien byotwierdzony przez geologa.

8. OBMIARY ROBOT.

Ogdlne zasady dotysze obmiaréw rob6t podano w STI-01.00 ,Wymaganial@edkt. 7.
Jednostki obmiarowe :iastpujace:

- m rurocigi grawitacyjne razem z wykopem, umocmienipodigem i warstwy
zasypki i probami, na podstawie pomiaru w terenie,

- szt studnie rewizyjne, wdzenia, rury ochronne, na podstawie pomiarow wmitere

- opaski betonowe, wzmocnienia, itp., na podstaaieiaru w terenie.

9. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady dotygee odbioru robot podano w STI-01.00 ,Wymagania @g0lpkt. 8.9.1.
Rodzaje badaprzy odbiorze.

9.1.1. Odbior techniczny egciowy

Badania przy odbiorze technicznym polege:

a) zbadaniu -zgodém- usytuowania -i diugei przewodu z dokumentagjinwentaryzagj geodezyja.
Dopuszczalne odchylenie w planie osi przewodu odvglyczonej nie powinno" przekracgza2cm.
Dopuszczalne odchylenie ¢dnych ut@onego przewodu od przewidzianych w projekcie nie
powinno przekraczat lcm,

b) zbadaniu podi@ naturalnego przez sprawdzenie nienaruszaniaugrunt

W przypadku naruszenia podénaturalnego, sposob jego gsarzenia powinien

by¢ uzgodniony z laynierem lub projektantem,

c) zbadaniu podia wzmocnionego przez sprawdzenie jego dgwibo rodzaju, zgodnie

z dokumentagj,

c) zbadaniu materiatu ziemnegeytego do podsypki i osypki przewodu, ktory powinieyt
drobny isrednioziarnisty, bez grud i kamieni. Materiat tppwinien by zag:szczony,

d) zbadaniu szczelda przewodu. Badanie szczekoo naley przeprowadz zgodnie z
PN-EN 1610 dla kanalizacji grawitacyjne;.

Szczelné¢ przewoddéw i studzienek kanalizacji grawitacyjnepwinna gwarantow@a
utrzymanie przez okres 30 minutérmienia probnego, wywotanego wypetnieniem badanego
odcinka przewodu weddo poziomu terenu. €hienie to nie mge by mniejsze ni IO kPa i
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wigksze nk 50 kPa, licac od poziomu wierzchu rury. Wymagania dogy@z szczeln€i
przewodow grawitacyjnych as spetnione, j&@li uzupetnienie wody do pogtkowego jej
poziomu nie przekracza dla powierzchni zoiiej:

- 0,15 I/nt dla przewodow;

- 0,2 l/nt dla przewoddw wraz ze studzienkami kanalizacyjrazowymi,

- 0,4 /nt dla studzienek kanalizacyjnych

Przy bez wykopowej budowie przewoddw kanalizacyinycgruncie natey zbadé usytuowanie

i diugas¢ przewodu zgodnie z dokumentadnwentaryzacyja geodezyjg oraz zbada jego
szczelnéci. Badania szczeldoi nalezy przeprowad zgodnie z PN-EN 1610. Wyniki batla
powinny by wpisane do dziennika budowy, ktéry z protokoterdlyr szczelnéci  przewodu,
inwentaryzaej geodezyja (dopuszcza i inwentaryzagj szkicows) oraz certyfikatami i
deklaracjami zgodrigi z Polskimi Normami i aprobatami technicznymi,tyd@acymi rur i
ksztaltek, studzienek kanalizacyjnych, zinieen wpustéw studzienek kanalizacyjnych jest
przedt@zony podczas spisywania protokotu odbioru techniganeczsciowego, ktéry stanowi
podstaw do decyzji o méiwosci zasypywania odebranego odcinka przewodu sieci
kanalizacyjnej.

Wymagane jest fe dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniuodbioru
technicznego cZciowego. Kierownik budowy jest zobogwany, zgodnie z art. 22 ustawy
Prawo budowlane, przy odbiorze technicznym escowym przewodu kanalizacyjnego,
zgtosit Inwestorowi do odbioru roboty ulege¢ zakryciu, zapewdi dokonanie prob i
sprawdzenie przewodu, zapewnigeodezyjs inwentaryzag przewodu, przygotowa
dokumentagj powykonawca.

9.1.2. Odbidr techniczny kowy.

Badania przy odbiorze technicznymkowym, polegaj na:

a) zbadaniu zgodém dokumentaciji technicznej ze stanem faktycznymwentaryzacj geodezyjn,

b) zbadaniu zgod&ai protokotu odbioru wynikow badlezag:szczenia gruntu zasypki wykopu,

c) zbadaniu rozstawu studzienek kanalizacyjnych,

d) zbadaniu protokotow prob szczeicigprzewoddw kanalizacyjnych,

e) zbadaniu protokotu uruchomienia przepompdaaiekow

Wyniki bada powinny by wpisane do dziennika budowy, ktory z:

a) protokotami odbioréw technicznycheéziowych przewodu kanalizacyjnego,

b) projektem ze zmianami wprowadzonymi podczaemy,

C) wynikami stopnia zggzczenia gruntu zasypki wykopu,

d) inwentaryzagjgeodezyjn,

e) protokotem szczelda systemu kanalizacji grawitacyjnej oraz ttocznej,

f) protokotem odbioru i uruchomienia przepomposaekow

nalery przekaza Inwestorowi wraz z wykonanym przewodem sieci kaaeyjnej. Konieczne. jest
dokonanie wpisu do dziennika budowy gkenaniu odbioru kicowego. Teren po budowie
przewodu kanalizacyjnego, powinienchyoprowadzony do pierwotnego stanu. Kierownik bugow
przekazuje inwestorowi instrukcpbstugi systemu kanalizacyjnego. Kierownik jesb@weigzany,
zgodnie z art. 57 ust. | p. 2 ustawy Prawo budoglaprzy odbiorze kaowym ziayé
oswiadczenia:

- 0 wykonaniu przewodu kanalizacyjneggodnie z projektem i warunkami pozwolenia
na budow,

- 0 doprowadzeniu do naigego stanu i pogdku terenu budowy, a tai w razie korzystania z
ulic i sgsiadugcych nieruchomii.
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10.

10.

PODSTAWA PLATNGCI.

1. Wymagania ogolne.

Ogolne zasady dotygee podstawy ptatrioi podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne” pkt. 9.

10.

2. Platndci.

Ptatnagci bedg przyjmowane zgodnie z pomiarami i oggakasci robot w oparciu o pomiary
wyniki bada laboratoryjnych Cena za wykonane roboty obejmuje:

11.

11.

roboty geodezyjne, przygotowawcze, wyznacztagy,
wykonanie wykopow razem z umochienigcran,

zakup materiatow i ugglzen,

transport materiatow i uisdzen na miejsce wbudowania,
przygotowanie podi@, podsypki z piasku, z zgggczeniem,
usungcie ewentualnych kolizji,

usuniecie materiatdw pochaegych z demontau,

uktadanie i montarur kanalizacji grawitacyjnej ze studniami
utazenie i monta przepompownéciekOw

sprawdzanie szczekw rurociggoéw kanalizacyjnych,
wykonanie przég¢ szczelnych wcianach studni, przepompowdtiekow
ochrona przeciwkorozyjna elementow stalowych,
doprowadzenie placu budowy do stanu pierwaineg

PRZEPISY ZWHZANE.
1. Normy

1. PN-EN 1295:2000 Projektowanie konstrukcyjne rwgéwv utaczonych w ziemi w

réznych warunkach obgien. Cz$¢ 1: Wymagania ogolne.

PN-EN 1610 Budowa i badania przewodow kanalizaahny

PN-B-10735:1992 Kanalizacja - Przewody kanalizagyjnVymagania i badania przy

odbiorze. Poprawki: 1. Bl nr 6/93 poz. 43.

4. PN-EN 295: 2000 Rury i ksztaitki kamionkowe i icbtgrzenia w sieci dreawej i
kanalizacyjnej.

5. PN-EN-1452-1-5:2000 Rury i ksztattki PVC-U oraz ZAT-01-001

6. PN-EN 12201 Systemy przewodow z tworzyw sztucznych przesytania wody.
Polietylen (PE)

7. PN-EN 752-1:2000 Zewtrzne systemy kanalizacyjne - Postanowienia ogdlne
definicje.

8. PN-EN 752-2:1996 Zewttrzne systemy kanalizacyjne — Wymagania.

9. PN-EN 752-3:2000 Zewatrzne systemy kanalizacyjne — Planowanie.

10.PN-EN 752-4:2001 Zewttrzne systemy kanalizacyjne - Obliczenia hydraulecz
oddziatywanie narodowisko.

11.PN-EN 476:2001 Wymagania ogolne dotymz elementdéw stosowanych w systemach
kanalizacji grawitacyjnej.

12.PN-B-10729:1999 Kanalizacja - Studzienki kanalijaey

wn
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13.PN-EN 124:2000 Zwigczenie wpustow i studzienek kanalizacyjnych do eaxahni
dla ruchu pieszego i kotowego. Zasady konstrukbgdania typu, znakowanie,
sterowanie jakgria.

14.PN-87/H-74051.00 do 02 Wtazy kanatowe.

15.PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betomnaapraw.

16.PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

17.PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.

18.PN-88/6731-08 Cement, Transport i przechowywanie.

19.PN-88/6731-08 Beton zwykty

20.PN-B-10736:1999 Roboty ziemne - Wykopy otwarte pizewoddéw wodoagowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

21.PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlane. Wymaganeakresie wykonywania i
badania przy odbiorze.

22.PN-EN 1295-1 Obliczenia statyczne rugmdw utazonych w ziemi w ranych
warunkach obgren. Czs¢ 1: Wymagania ogolne.

23.PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn¥gania i badania.

24.BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczania gruntu.

25.PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Oklenia, symbole, podziat i opis gruntéw.

26.PN-81/B-03020: Grunty budowlane. Posadowienie b@rdaie budowli. Obliczenia
statyczne i projektowanie.

27.PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek run

28.PN-EN 12889:2003 Bezwykopowa budowa i badanie podéw kanalizacyjnych

11.2. Inne

1. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Sieci Kamatiyjnych. Zeszyt 9.
COBRTI Instal 2003.

2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (DzNr 207 poz. 2016 z dnia 5
grudnia 2003 r. z paniejszymi zmianami).

3. Ustawa z dnia 27 marca 2003r. o planowaniu i zaggesmwaniu przestrzennym (Dz.
U. Nr 80, poz. 717 z dnia 10 maja 2003r.).

4. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 Ilutego 2003 w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot wddoych (Dz. U. Nr
47, poz. 401 z dnia 19 marca 2003 r.).

5. Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wéme 2001 r. w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszymnych urzdzea
technicznych do robot ziemnych, budowlanych i dwgch (Dz. U. Nr 118, poz. 1263
z dnia 15 padziernika 2001 r.).

6. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. w sprawie informacji
dotyczcej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiecstea i ochrony
zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126 z dnia 10 liR€®3 r.).

7. Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dni® 2vrzenia 1997r. w
sprawie ogolnych przepiséw bezpietziva i higieny pracy. (Dz. U. Nr 129, poz. 844
z dnia 23 padziernika 1997 r.).

8. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwac z dnia 1
pazdziernika 1993 roku w sprawie bezpieagiva i higieny pracy przy eksploatacji,
remontach i konserwacji sieci kanalizacyjnych (Dzz 1993 r. Nr 96, poz. 437).

9. Rozporadzenie Rady Ministrow z dnia 19 maja 1999 r. w spea warunkéw
wprowadzaniaciekoéw do uradzen kanalizacyjnych stanowéych mienie komunalne.
(Dz. U. Nr 50, poz. 501 z dnia 2 czerwca 1999 r.).
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10.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejirda 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpase drogi publiczne i ich
usytuowanie. (Dz. U. Nr 43, poz. 430 z dnia 14 ni&a9 r.).

11.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejla 30 maja 2000 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpmd& drogowe obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63, poz578dnia 3 sierpnia 2000 r.).

12.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefdzia 5 maja 1999r. w
sprawie okréenia odlegtéci i warunkdw dopuszczajych usytuowanie drzew lub
krzewow, elementow ochrony akustycznej, wykonywamib6t ziemnych budynkéw
lub budowli w gsiedztwie linii kolejowych oraz sposobu gdzania i utrzymywania
zaston odnieznych i pasow przeciwpg@arowych ( Dz.U. Nr 47/99 poz. 476)

13.Ustawa z dnia 7 czerwca 2001r. o zbiorowym zaopaittz w wod i zbiorowym
odprowadzanigciekow (Dz. U. Nr 72/01 poz. 747)

14.Rozporadzenie Rady Ministrow z dnia 24 stycznia 1986r. prasvie wykonania
niektérych przepiséw ustawy o drogach publicznyiol.(J. Nr 6/86 poz. 33, Nr 48/86
poz. 239, Nr 136/95 poz. 670)

15.Rozporadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwadnia 2 kwietnia
2001 r. w sprawie geodezyjnej ewidencji sieci ugm@ terenu oraz zespotdéw
uzgadniania dokumentacji projektowej (Dz. U. Nr(BBpoz. 455)

16.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 200®& sprawie szczegdtowego
zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. Nr 1@Bpoz. 1133)

17.Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach bud@owth (Dz. U. Nr 92, poz. 881 z
dnia 30 kwietnia 2004 r.)

18.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r.
w sprawie aprobat i kryteridbw technicznych orazngstkowego stosowania wyrobow
budowlanych (Dz. U. Nr, 107 poz. 679 z 1998 mjdzniejszymi zmianami)

19.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998 r.
w sprawie systemow oceny zgodoip wzoru deklaracji zgodroi oraz sposobu znako-
wania wyrobéw budowlanych dopuszczanych do obrgtowszechnego stosowania w
budownictwie (Dz.U. Nr 113/98 poz. 728)

20.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 24 lipca 1998 r.
w sprawie okrélenia wykazu wyrobéw budowlanych nie m@ych istothego wptywu
na spetnianie wymagapodstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i stosoweany
wedtug uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U N88%o0z. 673)

21.Rozporadzenie Rady Ministrow z dnia 9 listopada 1999 sprawie wykazu wyrobow
wyprodukowanych w Polsce, a tak wyroboéw importowanych do Polski po raz
pierwszy, mogcych stwarzé zagraenie albo stiacych ochronie lub ratowanitycia,
zdrowia lub érodowiska, podlegagych obowizkowi certyfikacji na znak bezpie-
czeastwa i oznaczania tym znakiem, oraz wyrobow podieyah obowizkowi
wystawiania przez producenta deklaracji zgedn(Dz.U Nr 5/00 poz. 53)

22.Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 13 stycz@@00 r. w sprawie trybu
wydawania dokumentéw dopuszcgajch do obrotu wyroby mage stwarzé za-
grozenie albo, ktére sha ochronie lub ratowaniuzycia, zdrowia isrodowiska,
wyprodukowane w Polsce lub pochade z kraju, z ktorym Polska zawarta
porozumienie w sprawie uznawania certyfikatu zgddndub deklaracji zgodriei
wystawianej przez producenta, oraz rodzajow tyckudwentow (Dz.U. Nr 5/00 poz.
58)
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1. Wsgp.

1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczng] wymagania dotyce budowy linii
kablowych niskiego naptia nN 0,4 zalicznikowych dla zasilania przepompb:

- P -1 w Kaliszu przy ul. Biskupickiej

- P -2 w Kaliszu przy uSw. Michata

1.2 Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokunpemetargowy i kontraktowy przy
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot olgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyggowadzenia robot zwzanych z budow
linii kablowych niskiego nagcia nN 0,4 zalicznikowych dla zasilania przepompo:
Budowa linii kablowych nN :

a) linia kablowa nN 0,4 kV dla zasilania P -1 - 28

b) linia kablowa nN 0,4 kV dla zasilania P -2 - 96

1.4 Okrglenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej STg ggodne z obowgzujagcymi normami i ,Przepisami
Budowy Urzydzen Elektroenergetycznych”.

1.5 Ogodlne wymagania dotygze robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakavykonania robo6t oraz za zgodito
z dokumentagj projektows, ST i poleceniami Kierownika Projektu.

2. Materiaty.

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot wegthiniejszej specyfikacjias
Lp. [Nazwa Jm llos¢
1. bednarka ocynkowana Fe/Zn 25 x 4' m 16

2. Cement CEM | 42,5 - workowany kg 130
3. COT 36 + COT37 m 12

4, Grot do uziomu fi 16 ( nr kat BK9102 Bezpol ) szt 2

5. kabel YAKXS 4 x 25 m 61

6. Koncowka kablowa rurkowa 2KA-25mm2 szt 16

7. tgcznik uziemiajacy UP 16/50/2 ( nr kat BK 9019 Bezpol ) szt 2

8. mieszanka asfaltu lanego grysowa t 0,5

9. Opaska kablowa OKi - ocechowana szt 8

10. piasek m3 3,3
11. ptyty chodnikowe - betonowe o wym. 35x35x5 cm szt. 18
12. rura AROT typu BE 50 m 5

13. rury AROT typu DVK 110 m 3

14. rury AROT typu SRS 110 m 43
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15. Stupek bet. oznaczeniwy, pomiarowy SO szt 2
16. Tasma z folii polietyl.do znak.tras kablow m 21
17. Uchwyt UMR (0) 50 szt. 6
18. uziom pionowy fi 16/1500 ( UPB 16 nr kat BK 9101 - Bezpol ) | szt 4
3. Sprzt

3.1 Wykonawca jest zobogydany do aywania tylko takiego spezu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké&wykonywanych robo6t, zarowno w miejscu tych rolak, tez
przy wykonywaniu czynrizi pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkyadunku
materiatéw, sprau, itp.

3.2 Przy robotach ziemnych w pahli istniepcych urzdzer podziemnych, prace nale
wykona recznie.

4. Transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéhodkow transportu, ktore nie
wptyna ujemnie na jak& wykonywanych robot.

Przewaone materiaty, naaywanychsrodkach transportu winne éyabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkamspartu wydanymi przez ich wytwar.c

5.Wykonywanie robét
Zakres wykonywanych robot:

: Jedn. s
Lp. Opis llos¢
P P obm.
I Zasilanie elektroenergetyczne P-1
171 Kopanie rowéw dla kabli m3 4.7
112 Wykopy pionowe dla urzadzenia przeciskowego wraz z jego zasypaniem | m3 6
1/3 Przewierty mechaniczne dla rury o $r.do 125 mm pod obiektami m 20
1/4 Wykonanie $ciany oporowej szt. 1
1/5 Zasypywanie rowéw dla kabli m3 4.7
1/6 Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego m 8.5
Tirg Ulozenie rur ostonowych z PCW o $r.do 140 mm m 8
1/8 Zageszczanie nasypOw z gruntu spoistego m3 4.7
Uktadanie kabli o masie do 0.5 kg/m przez wcigganie do rur ostonowych
1/9 m 2.5
mocowanych na stupach betonowych
Ukfadanie kabli o masie do 0.5 kg/m w rurach, pustakach lub kanatach
1110 . m 20
zamknietych
/11 Uktadanie kabli o masie do 0.5 kg/m w rowach kablowych recznie m 8.5
Zarobienie na sucho konca kabla 4-zytowego o przekroju zyt do 50 mm2
1/12 D szt. 2
na napiecie do 1 kV
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Podtagczenie przewodow pojedynczych o przekroju zyty do 50 mm2 pod

V13 zaciski lub bolce sztzyt |4

1/14 Badanie linii kablowej N.N.- kabel 4-zytowy odc. 1

1/15 Szafa sterownicza - koszt ujety w branzy sanitarnej kpl. 1

1/16 Uziomy ze stali profilowanej miedziowane o diugo$ci 3 m szt. 1

/17 Montaz uziomoéw poziomych w wykopie o gtebokosci do 0.6 m m 6

1/18 Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej szt. 1

1/19 Rozebranie i naprawa chodnika z ptyt betonowych 35x35x5 cm m2 4

1/20 Rozebranie i naprawa chodnika z asfaltu lanego o grubosci 3 cm m2 4

Il Zasilanie elektroenergetyczne P-2

/1 Kopanie rowéw dla kabli m3 5

12 Wykopy pionowe dla urzadzenia przeciskowego wraz z jego zasypaniem | m3 6

/3 Przewierty mechaniczne dla rury o $r.do 125 mm pod obiektami m 10

/4 Wykonanie sciany oporowej szt. 1

/5 Zasypywanie rowow dla kabli m3 5

11/6 Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego m 125

17irg Ulozenie rur ostonowych SRS 110 m 4

11/8 Ulozenie rur ostonowych DVK 110 m 3

/9 Zageszczanie nasypOw z gruntu spoistego m3 4.7
Uktadanie kabli o masie do 0.5 kg/m przez wcigganie do rur ostonowych

11/10 m 2.5
mocowanych na stupach betonowych
Ukfadanie kabli o masie do 0.5 kg/m w rurach, pustakach lub kanatach

/11 . m 13
zamknietych

/12 Uktadanie kabli o masie do 0.5 kg/m w rowach kablowych recznie m 12.5
Zarobienie na sucho konca kabla 4-zytowego o przekroju zyt do 50 mm2

11/13 D szt. 2
na napiecie do 1 kV

/14 Poq%aqzeme przewodow pojedynczych o przekroju zyty do 50 mm2 pod sztayt |4
zaciski lub bolce

11/15 Badanie linii kablowej N.N.- kabel 4-zytowy odc. 1
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11/16 Szafa sterownicza - koszt ujety w branzy sanitarnej kpl. 1
Uziomy ze stali profilowanej miedziowane o diugosci 3 m (metoda

iz . szt. 1
wykonania udarowa) - grunt kat.lll

/18 Montaz uziomoéw poziomych w wykopie o glebokosci do 0.6 m; kat.gruntu m 6
1

11/19 Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej szt. 1

11120 Rozebranie i naprawa chodnika z ptyt betonowych 35x35x5 cm m2 3

6. Kontrola jakaici robot
Celem kontroli jest stwierdzenie ggniecia zat@onych jakdciowo celow, wykonanych robot
przy budowie linii niskiego napcia NN 0,4 kV zwjzanych z zasilaniem przepompowni.

6.1 Aparaty i uradzenia elektryczne oraz przewody elektroenergetyqaowinny posiada
atest fabryczny lubwiadectwo jakéci, wydane przez producenta.

6.2 Kontrola i badania w trakcie robot:

Kable przed zasypaniem sprawgln zakresie lokalizacji, poprawéad utozenia stanu powtok
ochronnych i rezystancji izolaciji.

Uziomy przed zasypaniem ziemw zakresie poprawnoi utozenia.

6.3 Badania i pomiary po montawe

Po zakaczeniu robot naley sprawdzé | pomierzy:

a) jaka¢ i kompletng¢ wykonywanych robot

b) jakas¢ polaczer zamontowanych uchwytow i ospta
c) wykon& pomiary elektryczne i geodezyjne

7. Obmiar robot
Jednostlk obmiaru robét jest 1 m (metr) budowanej linii étgkznej kablowej

8. Odbidr robot
8.1 Odbidr robot zanikajcych i ulegagcych zakryciu.

Odbiorem rob6t ulegagym zakryciu podlegajnastpujace prace:
a) wykopy rowéw kablowych

b) utazenie w nich kabli

C) utazenie rur ostonowych

8.2 Zasady odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca zobowdzany jest dostarcgynastpujace dokumenty:
a) projektovy dokumentagj powykonawcg

b) geodezyja dokumentag powykonawca

c) protokoty z dokumentowanych pomiaréw

9. Podstawa ptatrnsei

Ptatng¢ za 1 m budowanej linii NN , nalg przyjmowa zgodnie z obmiarem, ocggakadsci
uzytych materiatow i jakéci wykonywanych robot, na podstawie wynikdw pomiaicdbadai.
Cena wykonania roboét obejmuje:
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- roboty pomiarowe i przygotowawcze

- oznakowanie robot

- transport materiatow niegtinych do wykonywania roboét.

- mont& i stawianie stupéw stalowych z oprawanwietleniowymi
- mont& kabli nN

10. Dokumentacja projektowa:

Jednostka autorska dokumentaciji projektowej i sfilkagji technicznej
Zaktad Projektowo — Ustugowy Jozef Buchelt
62 — 800 Kalisz , ul. Legionow 14/30

10. Przepisy zwrzane
1. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizazyjinie kablowe. Projektowanie i
budowa.
2. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganizalresie wykonanie i badania przy
odbiorze.
3. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 luty 20Giku w sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanyzhU. z dnia 19 marca 2003 roku.
4. N SEP-E-004 Projektowanie i budowa
5. PN-ICE 60364-4-41 Instalacje elektryczne w ktaieh budowlanych. Uziemienia i
przewody omime.
6. PN-IEC 60364-5-54 Kable elektroenergetyczngynalizacyjne o izolacji i powto
ce polwinitejina napicie znamionowe nie przekraczeg
0,6/1 kV.
7.PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne nagegpznamionowe 0,6/1 kV.
Instalacje elektryeam obiektach budowlanych. Dobér i manta
wyposania elektrycznego. Obkgialnas¢ diugotrwata przewo-
dow.
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejl(8I.06) § wymagania dotycge wykonania

i odbioru robét zwjzanych z wykonaniem rob6t odtworzeniowych nawiaenzahic w zakresie

koniecznym do wykonania kanalizacji sanitarnej 8 @0n wraz z przyczami sanitarnymi g 160
mm oraz z podziemnttocznig sciekdw z kanalizagj sanitarg ttoczrg @ 110 mm w ulicach
Wesotej, ul. Skowronkéw oraz ul. Dziecinnej w J&g@B0orze

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna (STI-01.06¢H4le stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy w zleceniu i realizacji robot zwanych z budow kanalizacji sanitarnej w zakresie
podanym w pkt. 1.3. ,, WymagaDgolnych”

1.3. Zakres robot olgtych Specyfikagj Techniczr.

Postanowienia wchogeze w skiad niniejszej Specyfikacji Technicznej daty robdt
odtworzeniowych nawierzchni drog, ulic i chodnikéwmiejscach naruszonych podczas realizacji

robét zwhzanych z budowkanalizacji sanitarnej zgodnie z Dokumenjdejojektovg zawieragca
opis techniczny i rysunki.

1.4. Okr&lenia podstawowe.

Podstawowe okienia wyte w Specyfikacji Technicznejgszgodne z obowgzujgcymi
normami i Specyfikagj Techniczig STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" pkt 1.4.0.

1.5. Wymagania ogélne.
Wymagania ogolne dotygee robot podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" [®6.0.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako robdt i ich zgodnid@ z Dokumentag)
Projektovg, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniamiyniera.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow.

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan STI-01.00
~Wymagania Ogdlne" pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania odtworzenia nawierzchnilic:
- kruszywo tamane podbudowy
- zwir sortowany

- kruszywo kamienne tamane zwykie sortowane
- asfalt drogowy wg. PN-C-96170:1965
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3. SPRZT.

Warunki ogélne dotyege stosowanego spia podano w STI-01.00 ,WWymagani Ogolne"pkt. 3.
Stosowany spez bedzie zgodny z DokumentaciProjektovd, lub inny jezeli zostanie zatwierdzony
przez Irtyniera. Roboty ziemne z odtworzeniami nawierzchmi lvykonywane ¢cznie oraz przy pomocy

nastpujgcych narzdzi i sprz:iu;

- roéwniarka samojezdna 74 kW,

- walec statyczny samojezdny,

- walec statyczny ogumiony,

- walec wibracyjny samojezdny,

- zagszczarka wibracyjna

- wytwornia do wytwarzania mieszanek mineralno4asfa/ch
- uktadarka do uktadania mieszanek mineralno-asfgith

4. TRANSPORT.

Ogolne warunki dotyegcesrodkow transportu podano w STI-01.00 ,Wymagania l6gtpkt. 4.
Zaladunek i roztadunek materiatbw Wykonawacaldie wykonywat z zachowanierfrodkow
ostraznasci zapobiegajcych uszkodzeniu materiatdw. Stosowaraelki transportu éda zgodne z
Dokumentacj Projektows lub inne, jeeli zostag zatwierdzone przez igniera Do robot
zZwigzanych z odtworzeniem nawierzchpdi stosowane nagiujacesrodki transportu:

- samochod samowytadowczy 5 t,
- samochdd skrzyniowy 5 t,

- ciagnik kotowy 37 kW

- cysterna samochodowa

5. WYKONANIE ROBOT.

Wymagania ogoine dotygze wykonania robot podano w STI-01.00 ,Wymaganial@e) pkt. 5.
Zakresy robo6t odtworzeniowych nawierzchni dla ppsgolnych dzielnic zawartg s opracowane)
Dokumentacji Projektowej.

5.1. Przygotowanie podia.

Wykonawca powinien przygtic do wykonania koryta, oraz profilowania i zagczenia podica
bezpdrednio przed rozpoeziem robo6t zwjzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przygpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podia jest
mozliwe wytacznie za zgodl Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych. W
wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i z&sgczonym podizu nie mae odbywé sk
ruch budowlany, niezgzany bezpwednio 2z wykonaniem pierwszej warstwy nawibrzc
Koryto mazna wykoné r¢cznie, gdy jego szeroko nie pozwala na zastosowanie maszyn. Sposob
wykonania musi by zaakceptowany przezzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta
powinien by odwieziony na odktad w miejsce wskazane przeyniera. Przed przygpieniem do
profilowania podige powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacEo oczyszczeniu
powierzchni .podiga naley sprawdz, czy istniejce rzdne terenu umidiwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
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profilowaniem byty co najmniej o 5cm vigze ni projektowane rgdne podiga. Jeeli pierwszy
warunek nie jest spetniony i wyglujg zanienia poziomu w podiu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchnpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowan przez
Inzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spelni@y wymagania obowzujgce dla gornej strefy
korpusu, w iléci koniecznej do uzyskania wymaganychdmzych wysokéciowych i zagscic
warstwe do uzyskania wymaganych waib

wskanika zagszczenia. Do profilowania podi@ naley stosowa rowniarki. Bezpérednio po
profilowaniu podiaga naley przysgpic do jego zagpzczenia. Zaggzczenie podia naley
kontynuow&é do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia. Podie (koryto) po
wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno ldyutrzymywane w dobrym stanie.z@é po wykonaniu
robét zwhzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przygpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,ptawinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad praeizenie folii lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyhera. Jeeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto
nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania koleymajstwy mana przysipi¢ dopiero po jego
naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu padiozynier oceni jego stan i ewentualnie eal
wykonanie niezédnych napraw. Zeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
napravg wykona on na wiasny koszt.

5.2. Wykonanie podbudowy z kruszyw stabilizowanych.

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladana w warstwie o jednakowej grédiotakiej, aby jej
ostateczna grubé po zagszczeniu byta rowna grudm projektowanej/ Grubié pojedynczo uktadanej
warstwy nie mee przekracza 20cm po zagszczeniu. Warstwa  podbudowy  powinna ¢ by
roziazona w sposOb zapewn®@j osigniccie wymaganych spadkow iednych wysokéciowych.
Jeeli podbudowa skladagsz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to i@da warstwa powinna by
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkdaednych wysokéciowych.
Rozpocecie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po obiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gsggzania powinna odpowidgdailgotnasci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448ietpda II). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostasuszony przez mieszanie i napowietrzanielideilgotnas¢ mieszanki
kruszywa jest sza od optymalnej 0 20% jej waitg mieszanka powinna bywilzona okrélong
iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigatnos¢ mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalnej o 10% jej waitp mieszank nalery osuszy. Wskanik zagszczenia podbudowy
wg BN-77/8931-12 powinien odpowidgdprzygtemu poziomowi wskiaika ngnasci podbudowy is=I,0.
Podbudowa po wykonaniu, a przedzatiem nasgpne] warstwy, powinna byutrzymana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zggdnzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboyziany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez
ten ruch. Koszt naprawy wyniktych z niegdavego utrzymania podbudowy ofp@ Wykonawe robot.

5.3. Wykonanie nawierzchni z asfaltu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna lwbudowywana uktadagkwyposaong w uktad z
automatycznym sterowaniem grdbb warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z
dokumentagj projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinn& Imyzsza od minimalnej
temperatury mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyivaic bezzwilocznie zgodnie ze schematem
przegé¢ walca ustalonym na odcinku probnym.
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Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢gagzania powinna wyndshie mniej

niz:

- dla asfaltu D 50 13CC,
- dla asfaltu D 70 12C,
- dla asfaltu D 100 12QaC,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zagsszczanie nalgy rozpocaé od krawdzi nawierzchni ku osi. Wskaik
zag:szczenia utgonej warstwy powinien kiyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i
6.

Ztagcza w nawierzchni powinny by wykonane w linii prostej, réwnolegle lub
prostopadle do osi drogi.

Ztagcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byprzesungte wzgkdem siebie co
najmniej o 15 cm. Zkcza powinny by catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny
by¢ w jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno byréwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna
by¢ posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyepima asfaltowo-kauczukogv Sposob
wykonywania z4cz roboczych powinien ld¢yzaakceptowany przezyniera.

6. KONTROLA JAKGCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli .jakoi robot.

Ogolne zasady kontroli jaka robot podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne" gktkontrola
jakosci  wykonywanych robo6t ebzie dokonywana przez poréwnanie wykonanych
rob6t z Dokumentagj Projektowg oraz ich zgodrimi z warunkami technicznymi
Sprawdzeniu podlegdeda:

- zgodné¢ z Dokumentacja Projektaw

- szerokéc koryta i profilowanego podi@,

- rownd¢ koryta i profilowanego podia,

- wska&nik zag:szczania koryta i wyprofilowanego podé

- szeroké¢ podbudowy,

- rowna¢ podbudowy,

- gruba¢ warstwy podbudowy,

- nanos¢ podbudowy,

- szeroké¢ warstwy nawierzchni,

- rownda¢ warstwy,

- zhcza z istnigjca powierzchm,

- krawedz obramowania warstwy,

- wyghd warstw,

- zagszczenie warstwy nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STI-01.00mAfania Ogolne™ pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
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Jednostk obmiarowg jest nt (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego odtwigzeawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STI-01.00 ,\&gemia Ogdlne” pkt. 8. Roboty uznaje
sic za wykonane zgodnie z Dokumentadprojektowa, Specyfikacjami Technicznymi i
wymaganiami layniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatnii.

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w STI-01.00 ,Wymagania Ogolne” pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;.

Cena wykonania 1 frobejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie koryta i podi@ zgodnie z STI i DokumentadProjektov,
- wykonanie podbudowy zgodnie z STI i Dokumejit&rojektova,

- wykonanie nawierzchni zgodnie z STI i Dokuna@gt Projektovy,

10. PRZEPISY 2Z\WHZANE.

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prolrekiy
2. PN-B/06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaezemodutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podi® przez oberzenie ptyh

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Romi rownéci  nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczenia wghi&a zagszczenia gruntu

6. PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowdawierzchnie asfaltowe.
Wymagania

7. PN-S96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i mtepspodtae z gruntu
stabilizowanego cementem

8. PN-S96013 Drogi samochodowe. Podbudowa chudego betonu.
Wymagania i badania

9. PN-S-96014 Drogi samochodowe i lotniskowPodbudowa z -betonu
cementowego pod nawierzchnie ulepgzdtymagania i badania.

10.PN-S-96023 Wymagania i badania decfyez widgciwosci techniczno-
wytkowych warstw konstrukciji drogowych z tlucznia

kamiennego.

80



